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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - M - 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowsj specyfikacii technicznej (SST) sg
wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru rob6t drogowych, zwigzanych z
przebudowg fragmentu drég gminnych - ul.Hubala w m. Spata, Gm. Inowtodz.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegbtowe  Specyfikacje  Techniczne  stanowig cze$é  Dokumentow
Kontraktowych i nalezy je stosowaé¢ w zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w
podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdine, wspoéine
dla rob6t objetych ponizszymi szczegotowymi specyfikacjami technicznymi:
1. D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
2. D-01.00.00 ,Roboty Przygotowawcze”
3. D-01.01.01 ,Odtworzenie trasy i punktow wysoko$ciowych”
4/5. D-01.02.04 ,Rozbidrka elementéw drogi”
6. D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza”
7. D-04.02.01 Warstwa odsaczajaca”
8. D-04.04.04 ,Podbudowa z ttucznia kamiennego”
9. D-08.02.01 ,Chodnik z ptyt chodnikowych betonowych”
10. D-08.01.01 ,Krawezniki betonowe”
11. D-08.03.01 ,Betonowe obrzeza chodnikowe”
12. D-05.03.23 ,Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej”
13. D-08.04.01 ,Zjazdy”
14. D-05.03.13a ,Nawierzchnia z mieszanki mastyksowo-grysowej (SMA)”
wg WT-1iWT-2z2010r.
15. D-05.03.05b ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego. warstwa wigzgca
wyréwnawcza wg WT-1 i WT-2 z 2010 r.
16. D-09.01.01 ,Zielen drogowa ,,
17. D-07.02.01 ,0Oznakowanie pionowe”

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé¢ w kazdym
przypadku nastepujaco:



1.4.1. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
stanowiacy urzedowy dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz  zdarzen i
okolicznoéci zachodzacych w toku wykonywania robét.

1.4.4. Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona
przez Zamawiajgcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca),
odpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.

1.4.5. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.7. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielagcymi jezdnie.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.4.9. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$é wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi
i skarpami rowow.

1.4.10. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.11. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy
w ksigzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru

1.4.12. Laboratorium - drogowe [ub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z
oceng jakosci materiatow oraz robot.

1.4.13. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z
dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

1.4.14. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzgcych do przejmowania i
rozkfadania obcigzen od ruchu na podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki

dla ruchu.
a) Warstwa S$cieralna - goéra warstwa nawierzchni poddana bezposrednic

oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa scieralng a podbudowsa,
zapewniajgca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.



c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy
lub profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu
na podioze. Podbudowa moze skladaé¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomochiczei.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna czes¢ podbudowy spemiajaca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktadaé sie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomochicza - dolna czeéé podbudowy spetiajaca, obok funkcji noénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem
czastek podioza. Moze zawieraé warstwe mrozoochronng, odsgczajaca lub odcinajgca.
g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldwnym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajagca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania
czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

[) Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie
do nawierzchni.

1.4.15. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie
pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.16. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnosé wykonywanych robét z
dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z
przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.

1.4.17. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony
do umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze réwniez
obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych
ludzi i Srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.18. Pobocze - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sig
pojazdow, umieszczenia urzadzeri bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.19. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gtebokosci
przemarzania.

1.4.20. Podioze ulepszone - gorna warstwa podioza, lezgca bezposrednio pod
nawierzchnia, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego |
witasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.21. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.22. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem
dokumentacji projektowe;.

1.4.23. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia
drogowego lub catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w
planie i przekroju podluznym) istniejgcego potaczenia.
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1.4.24. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej,
stuzace do przeptywu malych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub
dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.25. Przetargowa dokumentiacja projektowa - czesé dokumentacii projektowej, kitéra
wskazuje Iokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robot.

1.4.26. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.27. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim
rob6t oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czes$c¢ terenu budowy.

1.4.28. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng
calo$¢ konstrukcyjng Ilub technologiczna, zdolhg do samodzielnego spetienia
przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na
wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong
budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za ich
zgodno$¢ z dokumentacijg projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje i wspéirzedne punktéw giéwnych trasy oraz reperéw,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé¢ za ochrong przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru konicowego robét. Uszkodzone lub zniszczone
znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegGlowych warunkach umowy, uwzgledniajacym
podziat na dokumentacje projektows;
Zamawiajacego,
sporzadzonag przez Wykonawce.

1.3.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inspektora Nadzoru stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegéinione w chocby
jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

W  przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw
obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomié¢ Inspektora Nadzoru,
ktdry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkéw.



Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne =z
dokumentacjg projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentaciji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiaidéw i elementow budowli musza by¢ jednorodne | wykazywad
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w peini zgodne z dokumentacjg
projektowa lub SST i wplynie to na niezadowalajaca jakosé elementu budowli, to takie
materialy zostang zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,pod
ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie
budowy, w sposdb okreslony w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az
do zakoriczenia i cdbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajgcym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i postepu rob6t projekt organizacji ruchu powinien byé
aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, $wiatta
ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczeristwo pojazdéw i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzieri | w nocy tych zapér i
znakéw, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane
przez Inspektora Nadzoru.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczgciem w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie,
w miejscach i iloéciach okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych,
ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice infformacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zapfacie i przyjmuje
sie, ze jest wlaczony w cene umowna.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania rob6t
Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie

przepisy dotyczgce ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykariczania robét Wykonawca bedzie:
utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow i
norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub uciazliwoéci dia osob lub wlasnosci spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skazenia, hafasu Iub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego
sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:
lokalizacje baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,
srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,



zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany
przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda skfadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem osdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, kiére w spostb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg
dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do rob6t beda miaty aprobate techniczng
wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgcy brak szkodliwego
oddziatywania tych materialow na $rodowisko.

Materialy, kidre sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po
zakonczeniu robét ich szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga byé uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajq
tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych
materiatéw od wiasciwych organéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich
wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informadii dostarczonych
mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
frwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe
czasowgq dla wszelkiego rodzaju robét, kidre maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia
instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomié Inspektora Nadzoru i
witadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i
zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi
i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé sig bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$
przy transporcie materiatéw i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie
niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkéw i w
sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru.



Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na
$wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawe wszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych
bezpieczeristwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie
wykonywai pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetiajacych odpowiednich wymagan sanitarych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia | zdrowia o0séb
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig¢, Ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych
powyZzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzgiednione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i
urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty zakoriczenia robét (do
wydania potwierdzenia zakoriczenia przez Inspektora Nadzoru).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki sposdb, aby budowla drogowa Iub jej
elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inspektora Nadzoru powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sig do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez witadze
centraine i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposéb
zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pehi
odpowiedzialny za wypeinienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciagly bedzie informowaé InZyniera o
swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwoler i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialdw przeznaczonych do robdét Wykonawca przedstawi szczegb6towe informacje
dotyczace proponowanego Zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatbw | odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryinych oraz prébki  do
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materialy z danego zrodia uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania,
ze materialy uzyskane z dopuszczonego Zrédia w sposéb ciagly spetiaja wymagania
SST w czasie postepu robét.



2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odnognych wiadz
na pozyskanie materiatdbw z jakichkolwiek zrédet miejscowych wigczaiac w to zradia
wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczyé Inspektorowi Nadzoru
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekeji do
zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$éé za spetnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: opfaty, wynagrodzenia i
jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjgte z terenu wykop6w, ukopow i miejsc pozyskania
piasku i zwiru beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywac;ji
terenu po ukonczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop6w na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymaganh umowy iub wskazan Inspektora
Nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca
nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére
zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja zrédet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materialtbw moga by¢é okresowo kontrolowane przez Inspektora
Nadzoru w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z
wymaganiami. Probki materiatbw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawq akceptacji okreslonej partii materiatow
pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni,
beda zachowane nastepujgce warunki:

Inspektor Nadzoru bedzie miat zapewniong wspétprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatéw w czasie przeprowadzania inspekgj,

Inspektor Nadzoru bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci
wytworni, gdzie odbywa sig produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badz ziozone w migjscu wskazanym przez Inspektora
Nadzoru. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawey na uzycie tych materiatéw do
innych rob6t, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow zostanie
przewarto$ciowany przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i
hiezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktfadowanie materiatow



Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg
one potrzebne do robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowatly
swojg jakos¢ i wrasciwosc do robot i bylty dostepne do kontroli przez Inspektora
Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$é wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmnigj 3 tygodnie przed uzyciem materiatu,
albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byé pézniej
zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do
rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru. '

Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora
Nadzoru w terminie przewidzianym umowa.

Sprzgt bedacy wiasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robét ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca  dostarczy  Inspektorowi  Nadzoru  kopie  dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwosé wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru o swoim zamiarze wyboru | uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze byé pozniej zmieniany bez
jego zgody. :

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace
zachowania warunkéw umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i
nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu,
ktore nie wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wihasciwosci
przewozonych materiatow.

Liczba srodkéw transporiu bedzie zapewniaé¢ prowadzenie robét zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora
Nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.



Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
dopuszczalnych obcigzen na osie moga byé dopuszczone przez Inspektora Nadzoru,
pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drdg na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na whasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz

dojazdach do terenu budowy.
5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnosé z
dokumentacjg projektows, wymaganiami SST, PZJ, projekiu organizacji robét oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za dokiadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piémie przez Inspektora
Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w
wytyczeniu | wyznaczaniu robét zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru,
poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora
Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robét beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatéw i robdt,
rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcii i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace
na rozwazang kwestie.

Polecenia inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania
robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonaweca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jako$ci

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony
sposdb wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujgce wykonanie robdt zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.

Program zapewnienia jakos$ci bedzie zawieraé:

a) cze$¢ ogoing opisujgca:

-organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét,

-organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt,

-bhp.,

-wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

-wykaz osob odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$é wykonania poszczegdlnych
elementéw rob6t,
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-system (sposGb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia
wykonywanych robot,

-wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zlecié prowadzenie badan),

-sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryinych, zapis pomiaréw,
nastaw mechanizmow sterujgcych, a takze wyciaganych wnioskéw i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych
informacji Inzynierowi;

b} cze$¢ szczegbtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robét;

-wykaz maszyn i urzadzeri stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wypcsazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
-rodzaje i ilo§¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

-sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie
transportu,

-sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwoéé, pobieranie prébek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen, ifp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegoéinych elementéw robét,

-sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiagnaé zatozong jakos¢ robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania prébek i badan
materiatéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazadaé¢ od
Wykonawcy przeprowadzenia badari w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robét z
czegstotliwoscia zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$é sa okreslone w
SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor
Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie z umows.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly
prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreélajacych procedury
badarn.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekgii.

Inspektor Nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczgcych urzadzeri laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu Ilub metod badawczych. Jezeli
niedociagniecia te beda tak powazne, ze mogq wplynaé ujemnie na wyniki badan,
Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatow i
dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium
Wykonawey zostang usunigte | stwierdzona zostanie odpowiednia jakosé tych
materiatow.
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Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonaweca.

6.3. Pobieranie probek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkc;ji
moga by¢ z jednakowym prawdopodobiehstwem wytypowane do badari.

Inspektor Nadzoru begdzie mie¢ zapewniona mozliwosé udziaty w pobieraniu
probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe
badania tych materiatow, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty
tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawea tylko w przypadku stwierdzenia usterek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawce i
zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Prébki dostarczone przez Wykonawce do
badann wykonywanych przez Inspektora Nadzoru bedq odpowiednio opisane i
oznakowane, w spos6b zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami
norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w
SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi
Inspektorowi Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piémie ich wyniki do akceptacji
inspekiora Nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z
wynikami badart jak najszybciej, nie pédzniej jednak niz w terminie okreslonym w
programie zapewnienia jako$ci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celdéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania materiatéw u zrédta ich wytwarzania
I zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy
i producenta materiatow.

Inspekior Nadzoru, po uprzednigj weryfikacji systemu kontroli robét
prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniaé zgodnosé materiatow i robot z
wymaganiami SST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy, na swéj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty
Wykonawey sa niewiarygodne, to inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci



niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo
oprze sig wytgcznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i rob6t z
dokumentacjg projektows i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub
dodatkowych badari i pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja;
-certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$é z kryteriami
technicznymi okreSlonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

-deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

Polskg Normg lub aprobaty techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie
ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslona w pkt 1 i ktore
spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktdrych ww. dokumenty s wymagane przez SST,
kazda partia dostarczona do robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w spos6b
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemysiowe muszg posiadaé ww. dokumenty wydane przez
producenta, a w razie potizeby poparte wynikami badar wykonanych przez niego.
Kopie wynikow tych badan bedq dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym
Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$é za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyc
przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej
strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania,
podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz
stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czyteine, dokonane trwatg technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone
kolejnym numerem zatacznika i opatrzone datq | podpisem Wykonawcy i Inspektora
Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdinosci:

-date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

-date przekazania przez Zamawiajacego dokumentagji projektowej,

-uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci i
harmonogramdw robot,

-terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegoélnych elementéw robét,

-przebieg robét, trudnoséci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

-uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

-daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

-zgloszenia i daty odbiorow robét zanikajacych | ulegajacych zakryciu, czesciowych
i ostatecznych odbioréw robét,

-wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,



-stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
-zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentagii
projektowej,

-dane dotyczace czynnodci geodezyinych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot, :

-dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

-dane dotyczgce jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

-wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
-inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg
przediozone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do
ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnier do
wydawania polecen Wykonawcy robét.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego
postepu kazdego z elementdw robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w
sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.
(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci
materiatow, orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badari
Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci.
Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robot. Wmny by¢ udostepnione na kazde
zyczenie Inspektora Nadzoru.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3)

nastepujace dokumenty:

-pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

-protokoly przekazania terenu budowy,

-umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
-protokoty odbioru robot,

-protokoly z narad i ustaler,

-korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie  ktéregokolwiek z  dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dia Inspektora Nadzoru i
przedstawiane do wglgdu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentacjg projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
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Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora
Nadzoru o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed
tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robdt. Bledne dane zostang poprawione wg instrukgiji Inspektora Nadzoru na
pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu
miesigcznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie
tub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Diugosci i odlegtoéci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdiuz linii osiowe;j.

Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedg
wyliczone w m® jako diugo$¢ pomnozona przez éredni przekroj.

llosci, ktdére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub
ki!ogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot
bedg zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé
wazne Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w
dobrym stanie, w catym okresie trwania robét.

7.4 Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i =zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace
odnosnym wymaganiom SST Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajgc w
sposéb ciagly zachowanie doktadnos$ci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora
Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robét, a takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w
spos6b zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku
miejsca szkice mogg by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatgcznika do rejestru
obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT



8.1. Rodzaje odbiordéw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym
etapom odbioru:
-odbicrowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
-odbiorowi czesciowemu,
-odbiorowi ostatecznemu,
-odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu

Odbiér robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6inego
postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbidr bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jako$é i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot.
Odbioru czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt.
Odbioru robét dokonuje inspektor Nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich iloci, jakosci | wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy 2z bezzwlocznym
powiadomieniem na piémie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbidr ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i przyjecia
dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego
w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich
oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentéw, wynikéw badan i
pomiaréw, ocenie wizualngj oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg
projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbiorow robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, zwiaszcza w
zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i robot poprawkowych.



W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub rob6t
uzupetniajgcych w warstwie $cierainej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakoéé wykonywanych robGt w
poszczegoblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganse dokumentacig
projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy
ekspioatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszona warto$¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest

protokdt odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez

Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowad
nastepujace dokumenty:

-dokumentacje projektowa podstawows z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

-szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew.
uzupetniajgce lub zamienne),

-recepty i ustalenia technologiczne,

~-dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

-wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST,
iew. PZJ,

-deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z
SSTiew. PZJ,

-opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i
pomiarow zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
-rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robét wtascicielom urzadzen,

-geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

-kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawcze;j.

W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu
z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy
komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z
usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie
gwarancyinym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0Odbiér ostateczny robot”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne



Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest
warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozyaii kosztorysu.

Cena jednostkowa Ilub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentagji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowad:

-robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
-wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,
-wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
-koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
-podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagar warunkéw umowy i wymagan ogdlnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach,
a nie wyszczegolnione w kosziorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
-Opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inspektorowi Nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z
postepu robdt,

-ustawienie tymczasowego oznakowania i os$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

-optaty/dzierzawy terenu,

-przygotowanie terenu,

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
-oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowarn
pionowych, poziomych, barier i $wiatet,

-utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdoéw/przejazdow i organizagiji ruchu obejmuje:

-usunigcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
-doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

2. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2003 r. Nr 207,
poz. 2016 z p6zn. zm.).

3. Zarzgdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia
1994 r. w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. Nr 2 z 1995 r,
poz. 29).

4. Rozporzgdzenie MGPIB z 19.12.1994r (Dz. U Nr 10)



. Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r (Dz. U Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca
1995r).

. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30,
poz. 163 z pozniejszymi zmianami).

- Rozporzgdzenie MGPIB z 21.02.1995r. (Dz. U. Nr 25 poz.133)

. Rozporzadzenie MSWIA z 03.11.1998r.(Dz. U. Nr 140 poz.906)

. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (tekst jednolity Dz. U. z 2004
r. Nr 204, poz. 2086).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z odtworzeniem trasy
drogowej i jej punktow wysokosciowych zwigzanych z przebudowg fragmentu drag
gminnych - - ul.Hubala w m. Spata, Gm. Inowtddz.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczeg6towe  Specyfikacje  Techniczne stanowig czes¢  Dokumentow
Kontraktowych i nalezy je stosowaé¢ w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w
podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu odtworzenie
w terenie przebiegu trasy drogowe;.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysoko$ciowych

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw

wysokosciowych wchodzg:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow giféwnych osi
trasy i punktow wysoko$ciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d} wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi frasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koficowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreélenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogéine”
pkt 1.4.

1.5. Ogébine wymagania dotyczace robot

Ogélne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 ~Wymagania og6lne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdine wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skfadowania
podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.



2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw giéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z
gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dhigosei okolo
0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robét ziemnych, w sasiedztwie
punktow zatamania trasy, powinny mie¢ érednice od 0,15 do 0,20 m i dhugos¢ od 1,5

de 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od

0,05 do 0,08 m i diugosci okoto 0,30 m, a dla punkiow utrwalanych w istnigjacej
nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i diugo$ci od 0,04 do 0,05 m.
~Swiadki” powinny mie¢ diugos¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. OgoéIne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé
nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
~ dalmierze,
~ tyczki,
— faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych
powinien gwarantowaé¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

1

4. TRANSPORT
4.1. Ogdéine wymagania dotyczace transportu

Ogodine wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00
~ymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet | materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 5.



9.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przejac od Zamawiajacego
dane zawierajace lokalizacje i wspétrzedne punktow gtdwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegotowego
wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inspektora Nadzoru o wszelkich
bigdach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.
Bledy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreélone w dokumentaciji
projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi,
ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez !nspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajgce z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych
rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzoru, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg byé
rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchoikowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg
byC zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny
charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzér tych oznaczen powinny byé
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i
ich oznaczen w czasie trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajgcego zostana zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to
zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidiowej realizacji robét
naleza do obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w
sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych Ilub stupkdéw betonowych, a takze
dowigzane do punktéw pomocniczych, polozonych poza granicg robdt ziemnych.
Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze
przekraczaé 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokoséciowe (repery robocze)
wzdiuz osi trasy drogowej.

Maksymalna odleglo$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej
powinna wynosi¢ 400 metréw.

Repery robocze nalezy zatozyé poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem
trasy drogowej i obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystad



punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdiuz trasy drogowej. O ile brak
takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub
grubych ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczaigcy

osiadanie, zaakceptowany przez inspektora Nadzoru.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslac z taka dokiadnoscia, aby $redni btad
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w
nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz
inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacii
projektowe;. '

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtdéwnych i w punktach posrednich
w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaftowania trasy, iecz nie rzadziej
niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi
trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projekiowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzyC¢ materiatbw wymienionych w pkt
2.2.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie granicy robot,
zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia rob6t i w miejscach zaakceptowanych przez Inspekiora

Nadzoru.
Do wyznaczania granic robét nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki. Odlegiosé

migdzy palikami nalezy dostosowaé¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii rasy
drogowej. Qdlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi Kolejnych
przekrojow poprzecznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogblne” pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktdw
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK {1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowag jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogdine zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robot

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie
szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00
~“ymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki cbmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuije:

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojéw,

— zastabilizowanie punktéw w sposéb frwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

- Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestyciji, Gtéwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

- Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

- Instrukeja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninieiszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej (SST) sg

wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z odtworzeniem trasy
drogowej i jej punktéw wysokosciowych zwiazanych z przebudowa fragmentu drég
gminnych - - ul.Hubala w m. Spata, Gm. inowtédz.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowe  Specyfikacje Techniczne stanowia czesé  Dokumentow
Kontraktowych i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w
podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét
zwigzanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie
w terenie przebiegu trasy drogowe;.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysoko$ciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow

wysoko$ciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi
trasy i punktéw wysoko$ciowych,

b) Uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punkiéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koricowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 »Wymagania ogéine”

pkt 1.4.
1.5. Ogdine wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 ~“NVymagania ogolne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow

Ogélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtoéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z
gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diugosci okolo
G,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robét ziemnych, w sasiedztwie
punktow zatamania trasy, powinny mieé $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugosé od 1,5

do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane Srednicy od
0,05 do 0,08 m i diugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejgcej
nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mieé¢ dtugosc¢ okolo 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ~Nymagania
ogoine” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaéd

nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
— dalmierze,
tyczki,
taty,
tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych
powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00
~YVymagania ogolne” pkt 4.

4.2, Transport sprzetu i materiatéw

Sprzet | materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogéine zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ~SVymagania
0golne” pkt 5.



5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7)

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajacego
dane zawierajace lokalizacje i wspétrzedne punktéw gidwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegélowego
wylyczenia rob6t.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inspektora Nadzoru o wszelkich
bledach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtownych trasy i (lub) reperéw roboczych.
Btedy te powinny byé usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okresione w dokumentacji
projektowe| sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi,
ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadomié o tym Inspektora Nadzoru.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentaciji projektowej i rzednych
rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzoru, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, Ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Weszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga byé
rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg
byé zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny
charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny byé
zaakceptowane przez Inspekifora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i
ich oznaczen w czasie trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie Ilub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to
zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidiowej realizaciji robét
nalezg do obowigzkdéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gidéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w
sposOb trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze
dowigzane do punktéw pomocniczych, polozonych poza granica robdt ziemnych.
Maksymalna odleglto$¢ pomigdzy punktami giéwnymi na odcinkach prostych nie moze
przekraczaé¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zafozyé robocze punkty wysokoéciowe (repery robocze)
wzdiuz osi trasy drogowe;.

Maksymalna odlegto§¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej
powinna wynosi¢ 400 metréw.

Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem
trasy drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé



punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdiuz trasy drogowej. O ile brak
takich punktéw, repery robocze nalezy zatozyé w postaci stupkow betonowych lub
grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajgcy
osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rzedne reperdw roboczych nalezy okreslac z takg doktadnoScia, aby éredni btgd
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojng w
nawigzaniu do reperdw parnstwowych.

Repery robocze powinny byé¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace

wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.
5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz
inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji
projektowe;j.

Os frasy powinna by¢ wyznaczona w punktach giéwnych i w punktach posrednich
w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej
niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktéw osi
trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzyé materiatow wymienionych w pkt
2.2

3.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie granicy robét,
zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupeinienia dia
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora
Nadzoru.

Do wyznaczania granic rob6t nalezy stosowac dobrze widoczne paliki. Odlegiosé
miedzy palikami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odleglo$¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi kolejnych
przekrojow poprzecznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdine zasady kontroli jako$ci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ~SNymagania
ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakos$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow

wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wediug ogdinych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogoine zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogoine zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robét

Odbidr robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie
szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00
~WWymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuije:

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

— zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

- Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

- Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG



1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg

wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z rozbiorkg elementéw
drog, zwigzanych z przebudows fragmentu drég gminnych - - ul.Hubala w m. Spata,
Gm. Inowtddz.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowe Specyfikacje  Techniczne  stanowig cze$¢  Dokumentow
Kontraktowych i nalezy je stosowac w ziecaniu i wykonaniu robét opisanych w
podpunkcie 1.1

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z rozbibrka;
— warstw nawierzchni zjazdow,
— kraweznikéw betonowych,

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreélenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania

ogéine” pkt 1.4. ‘
1.5. Ogobine wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 “NVymagania
ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogéine wymagania dotyczace materiatow

Ogoine wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ~Nymagania
ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiérki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbidrkg kraweznikow i Zjazddw moze by¢
wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru:
~ spycharki,



e

—~ tadowarki,
— zurawie samochodowe,
— samochody ciezarowe,
— zrywarki,

— mioty pneumatyczne,

~ pHy mechaniczne,
— koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ~Nymagania
ogoélne” pkt 4.

4.2. Transport materialdéw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podaho w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”
pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drog, ogrodzen i przepustow obejmujg usuniecie z
terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg
projektowa, SST lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub
rozbidrkowej, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w
ktérej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposéb
okreslony w SST lub przez Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdine zasady kontroli jakos$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ~Nymagania
ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych
Kontrola jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt

rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do
powtérnego wykorzystania.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdine zasady obmiaru rohat

Ogoine zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ~SNymagania ogoélne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa robot zwigzanych z rozbiérkg elementéw drog jest:
— dla nawierzchni zjazdéw - m? (metr kwadratowy),
— dla kraweznika - m (metr),

8. ODBIOR ROBROT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ~Mymagania ogdlne”
pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00
~YVymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:
— Wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
— wyrdwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiérki kraweznikow:;
— odkopanie krawegznikéw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,
wyrownanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiérki:

|

10. PRZEPISY ZWIAZANE

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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1. Wstiep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sag wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot rozbiérkowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robét rozbiérkowych w
ramach przebudowy drég powiat. wraz z wywozem rozebranych materiatow i obejmuja;
- rozebranie podbudowy z kruszywa ,

- frezowanie istn. nawierzchni asfaltowej,

- obcigcie krawedzi jezdni,

Uwaga:
- materialy rozbiérkowe po przejrzeniu i posortowaniu  winien Wykonawca

odtransportowa¢ na sktadowiska przy zachowaniu przepiséw odnosnie ochrony
Srodowiska,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okresienia podane w niniejszej SST sag zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
normamii  SST D.00.00.00."Wymagania ogdine".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedziainy za jakosé ich wykonania oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogodlne
wymagania dotyczace rob6t podano w SST D.00.00.00 "Wymagania ogéine”.

2. Materiaty
Nie wystepuja.

3. Sprzet

Roboty zwigzane z rozbiorka elementéw drog i ulic beda wykonywane mechanicznie i
recznie. Wykonawca powinien posiadaé nastepujacy sprzet:

- spycharki, :

- zrywarka do nawierzchni,

- pita tarczowa do asfaltu,



- mioty pneumatyczne,
- fadowarki,
- samochody ciezarowe,

Do zrywania nawierzchni z mieszanek mineralno-bitumicznych nalezy uzy¢ zrywakow
bedgcych na wyposazeniu spycharek i rowniarek.

4. Transport

Materialy uzyskane z rozbiérki mogg by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu
zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru dla danego asortymentu materiatu
rozbiorkowego.

5. Wykonanie rob6t
5.1. Ogoine warunki wykonania robét

Ogolne warunki wykonania robét podano w SST D.00.00.00 "Wymagania ogolne” pkt.
5.

5.2. Zakres wykonywanych robét przy rozbiérkach elementow drog
Roboty rozbiérkowe elementow drog i przepustéw obejmuja usunigcie z terenu budowy
wszystkich elementow wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektows

lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

5.2.1. Wyznaczenie elementéw drog i ulic przeznaczonych do rozbiérki nalezy wykonag¢
na podstawie Dokumentacji Projektowe;.

5.2.2. Rozbidrka nawierzchni z mieszanek mineraino-bitumicznych.
Powyzsze roboty nalezy wykona¢ zrywarka. Materiat uzyskany z rozbiérki nawierzchni
nie powinien by¢ mieszany w trakcie wykonywanych robét. Transport i sktadowanie w

wyznaczonych przez Inspektora Nadzoru miejscach umozliwiajacych sprawne ponowne
uzycie.

5.2.3. Rozbiérka kraweznikow i znakéw drogowych

Powyzsze roboty nalezy wykonaé recznie. Lawy betonowe pod kraweznikami nalezy
rozebrac przy pomocy miotéw pneumatycznych.

5.2.4. Rozbidrka przepustow

W przypadku robét rozbiorkowych przepustu nalezy dokonag:
— odkopania przepustu,



Kanian

— rozbicia elementdw, ktérych nie przewiduje sie odzyskad, w sposéb reczny lub
mechaniczny z ew. przecigciem pretéw zbrojeniowych i ich odgieciem,

- demontazu prefabrykowanych elementoéw przepustéw (np. rur, elementéw
skrzynkowych, ramowych, $cianki czolowej) z uprzednim oczyszczeniem spoin i
czesciowym usunieciu faw, wzglednie ostroznego rozebrania konstrukcji
kamiennych, ceglanych, kiinkierowych itp. przy zatozeniu ponownego ich
wykorzystania,

— oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidzianych do powtérnego uzycia (z
zaprawy, kawaikdw betonu, izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbgdnych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wlasno$ciag
Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materialy, ktore stajg sie wtasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce przepustéw znajdujace sie w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacjg projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny byé
tymczasowo zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich
wody opadowej.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow drogowych nalezy
wypetnié, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagescic
zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D.02.00.00 ~Roboty ziemne”.

6. Kontrola jakos$ci robot
Ogoine zasady kontroli jako$ci robét podano w SST D.00.00.00. "Wymagania ogbine”.

Kontrola jako$ci robét polega na wizuainej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbidrkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach
nawierzchni, ogrodzen i przepustéw powinno spelniaé odpowiednie wymagania
okreslone w SST D.02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Kontroli podlega réwniez prawidtowo$¢ transportu i sktadowania materiatow uzyskanych
podczas rozbiérki.

7. Obmiar robot

Jednostkami obmiaru sa;

- dla nawierzchni i chodnika - m",
- dla kraweznikbw, obrzezy, Sciekéw, ogrodzen i ciecia krawedzi jezdni - m,
- dla stupkoéw i tarcz znakéw drogowych oraz stupkéw hektometrowych - szt

dla przepustow i ich elementow - m,



Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru podano w SST D.00.00.00. "Wymagania
ogdine” pkt. 7.

8. Odbidr robdt

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D.00.00.00."Wymagania ogéine" pkt.
8.

9. Podstawa ptatnosci

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w SST D.00.00.00."Wymagania
ogdlne”.

Ptatnos¢ za jednostke poszczegélnych asortymentéw  robét rozbidrkowych
obmierzanych w jednostkach wyszczegélnionych w punkcie 7 niniejszej SST zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa, obmiarem robot i oceng jakosci wykonania robot.

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki,

-  zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

- wyrownanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

¢) dia rozbidrki kraweznikow :

- odkopanie krawgznikéw wraz z wyjeciem i aczyszczeniem,
- Zzerwanie podsypki cementowo-piaskowej i taw,

- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

- wyréwnanie podifoza i uporzadkowanie terenu rozbidrki:

e) dia rozbidrki znakéw drogowych i stupkow hektometrowych:

- demontaz tablic znakéw drogowych ze stupkéw,

- odkopanie i wydobycie stupkéw,

- zasypanie dotéw po stupkach wraz z zageszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg
PN-5-02205:1998,

- oczyszczenie materiatow z rozbidrki przeznaczonych do ponownego uzycia,

- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbitdrki,

- uporzadkowanie terenu rozbiérki.

f) dla rozbiorki przepustéw:

odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umocnien, scianki czotowej itp.,
— ew. ustawienie rusztowan i ich pozniejsze rozebranie,

rozebranie elementdw przepustu,

sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

f



— zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

— zasypanie dofdw (wykopéw) gruntem z zageszczeniem do uzyskania Is > 1,00
wg PN-S-02205:1998,

~ uporzadkowanie terenu rozbiérki.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczeg6inej specyfikacii technicznej (SST) sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczaniem
podioza gruntowego pod warstwy na odc. objetym przebudowa fragmentu drég.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowe  Specyfikacje  Techniczne stanowig cze$¢ Dokumentéw
Kontraktowych i nalezy je stosowaé¢ w zlecaniu i wykonaniu Robdt opisanych w
pcdpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikagji dotyczg zasad prowadzenia robét
zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podicza przeznaczonego do utozenia
konstrukcji nawierzchni,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okresélenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace rob6t

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ~MVymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ~SNymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania rob6t

Wykonawca przystepujacy do profilowania podtoza powinien wykazaé sie
moZzliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
— rowniarek lub spycharek,
— walcow statycznych, wibracyjnych lub piyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wtasciwosci

gruntu podioza.



4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00
-YVymagania ogdine” pkt 4.

4.2. Transport materiaidow

Wymagania dotyczace transportu materiatéw podano w SST D-04.02.01,
D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
9.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogoélne” pkt 5.

9.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapic do profilowania | zageszczenia podtoza
bezposrednio przed rozpoczeciem robét zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wezeéniejsze przystapienie do wykonania profilowania i zageszczania podioza, jest
mozliwe wylacznie za zgoda Inspekiora Nadzoru, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i Zageszczonym podiozu nie moze odbywaé sie ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni,

9.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowania podicza w planie i profilu
powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w punktach charakterystycznych lub w inny
sposob zaakceptowany przez inspektora Nadzoru. Rozmieszczenie paiikéw lub szpilek
powinno umozliwiaé¢ naciagniecie sznurkéw iub linek do wytyczenia robét w odstepach
nie wigkszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju
gruntu, w ktérym prowadzone sa roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Prace mozna wykonywaé recznie lub mechanicznie. Sposdb wykonania musi byé
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania wykopu powinien byé wykorzystany
zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp ilub
odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Profilowanie i zageszczenie podioza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt 5.4.

2.4. Profilowanie i zageszczanie podioza

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszczen.



Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne
terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza.
Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz
projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuig zanizenia poziomu w
podtozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulichnié podioze na
glebokos¢ zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru, dowiezé dodatkowy grunt, w ilosci
koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagescié warstwe do
uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okresionych w tablicy 1.

Do profilowania podfoza naiezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien by¢
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapié do jego zageszczania.
Zageszczanie podioza nalezy kontynuowa¢ do osiagniecia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okreslaé zgodnie z
BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podioza (Is)

Minimalna wartoscé I dla;

Gbérna warstwa o{1,00
grubosci 20 cm

Na gtebokosci od 20 do|0,97
50 cm od powierzchni
podioza

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podioze uniemozliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprzeé na
metodzie obcigzen pfytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia
podioza wediug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wiérnego i pierwotnego modutu
odksztatcenia nie powinien przekraczaé 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna byé réwna wilgotnosci
optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

9.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podioza

Podloze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza
nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania
warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczyé podioze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyklad przez rozfozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu,
to do uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym
osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci
wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania
Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.



8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakos$ci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogobine” pkt 6.

6.2. Badania w czasie roboét
6.2.1. Réwnos¢ profilowanego podioza

Nieréwnoéci profilowanego podioza nalezy mierzyé 4-metrowg tata zgodnie z
norma BN-68/8931-04 [4]..
Nieréwnosci nie moga przekraczaé 20 mm.

6.2.2. Spadki podtozg

Spadki profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowg z
tolerancjg + 0,5%.

6.2.3. Rzedne wysokosciowe

Roznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi wyprofilowanego podioza i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.4. Zageszczenie profilowanego podioza

Wskaznik zageszczenia wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12
[5] nie powinien by¢é mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesii jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie poréwnanie wartosci
modutdw odksztaicenia, to wartosé stosunku wtérnego do pierwotnege modutu
odksztaicenia, okre$lonych zgodnie z normag BN-64/8931-02 [3] nie powinna byé
wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedfug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnos¢ gruntu podioza powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg, od
-20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanym profilowaniem podioza

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych
od okreslonych w punkcie 6.2 powinny byé naprawione przez spulchnienie do
giebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne zageszczenie. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdine zasady obmiaru robét

Ogbine zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego
podioza.



8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ~NVymagania ogoélne”
pkt 8. :
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowsg, SST i
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jeZzeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.  Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00
~YVymagania ogoine” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:

-- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem rozplantowaniem,

— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na
odktad,

— profilowanie dna podioza,

— zageszczenie,

— utrzymanie podtoza,

— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;j.

10.przepisy zwiazane

Normy
1. PN-B-04481  Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-/B-06714- Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie

17 wilgotnosci
3. BN-64/8931- Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
02 odksztatcenia nawierzchni podatnych i podioza
przez obcigzenie plyta
4. BN-68/8931- Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci
04 nawierzchni planografem i fatg

5. BN-77/8931-  Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
12
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninieiszei szczegblowej specyfikacji technicznej (SST) sag
wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem warstwy
odsaczajgcej na odc. objetym przebudowa fragmentu drég gminnych - - ul. Hubala w m.
Spata, Gm. Inowtddz.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowe  Specyfikacje  Techniczne  stanowig czes¢  Dokumentow
Kontraktowych i nalezy je stosowac w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w
podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt
zwigzanych z wykonaniem warstwy odsaczajgcej stanowigcej czgs¢ podbudowy

pomocniczej, w przypadku gdy podioze stanowi grunt wysadzinowy lub watpliwy,
nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.4. Okre$lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z okresleniami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 1.4

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podanc w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogoine” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skfadowania,
podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatlem stosowanym przy wykonywaniu warstwy odsaczajgcej powinien by¢
piasek.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych i odcinajgcych powinny spetniaé
nastepujace warunki:

a) szczelnosci, okreslony zaleznoscia:

Dis
dss

gdzie:

<5



Dys - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej lub
odsgczajgcej
dss - wymiar sita, przez kitére przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

Dla materiatdw stosowanych przy wykonywaniu warstw odsgczajacych warunek
szczelnosci musi byé spemiony, ady warstwa ta nie jest uktadana na warstwie
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odcinajacej.
b) zageszczalnosci, okreslony zaleznoscig;

d
U=-"2x>5

dlU
gdzie:

U - wskaznik roznoziarnistosci,
dso - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe

odcinajaca,
dio - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe

odcinajaca.
Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajgcych i odcinajgcych
powinien spemia¢ wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 11 2.

2.5. Skiadowanie materiatow

2.5.1. Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsgczajgcej nie jest
wbudowane bezpoérednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego
okresowego sktadowania, to Wykonawca robét powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podfoze w miejscu
sktadowania powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SORZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odsaczajacej powinien wykazac
sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
réwniarek,
walcow statycznych,
ptyt wibracyjnych lub ubijakow mechamcznych

4. TRANSPORT

4.1. Ogdbine wymagania dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00
~SNymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa



Kruszywa mozna przewozié dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Qgdlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podioza

Podioze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okre$lone w OST D-02.00.00
,Roboty ziemne” oraz SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem
podioza”.

Warstwa odcinajaca powinna by¢ wytyczona w sposéb umozliwiajacy wykonanie
jej zgodnie z dokumentacjg projektows, z tolerancjami okre$lonymi w niniejszych
specyfikacjach. :

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w punktach charakterystycznych, lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rozmieszczenie palikow [ub szpilek powinno umozliwiaé naciggnigcie sznurkow
lub linek do wytyczenia rob6t w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie Kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy
uzyciu rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych.
Grubo$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna byé¢ taka, aby po jej
zageszczeniu osiagnieto grubosé projektowang.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed
zageszczeniem wymienié¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wiasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajgce] nalezy
przystapi¢ do jej zageszczania.

Nierownoéci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny byc
wyrownywane na biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie
materiatu, az do otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcow warstwa odcinajaca powinna by¢
zageszczana plytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskaZnika zageszczenia nie
mniejszego od 1,0 wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wediug PN-B-
04481 [1]. Wskaznik zageszczenia nalezy okreslac¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

Wilgotnoéé kruszywa podczas zaggszczania powinna byé réwna wilgotnosci
optymalnej z tolerancjg od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnosé
kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszyC przez
mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest nizsza od
wilgotnoséci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzyé okreslong iloécig wody i rownomiernie
wymieszagd.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot



-

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob4t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
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przeznaczonych do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi
Nadzoru. Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci kruszywa okreslone w
p.2.3.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan | pomiaréw

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i
zageszczenia warstwy odsaczajacej i odcinajacej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw warstwy odsgczajgce] i
odcinajacej

Lp.| Wyszczegoini Minimalna czestotliwosc
enie badan i badan i pomiarow
pomiarow

Szerokoé¢ warstwy [ 10 razy na 1 km

Réwnos$é podiuzna | co 20 m na kazdym pasie ruchu

Réwnosé 10 razy na 1 km
poprzeczna

4 gpadki poprzeczne {10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach
dla autostrad i drég ekspresowych, co 100
m dla pozostatych drég

5 [Rzedne
wysokosciowe

6 |Uksztattowanie osifco 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach
w planie ” dla autostrad i drég ekspresowych, co 100
m dla pozostatych drog

7 | Grubosé warstwy |Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej,

lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na

2000 m?
8 |Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej,
wilgotnoscé lecz nie rzadziej niz raz na 600 m?

kruszywa

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gtéwnych tukow poziomych.

6.3.3. Réwnosc¢ warstwy

Nierownosci warstwy odsaczajgcej nalezy mierzy¢
4 metrowag fata.



Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy odsgczajgcej powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowq z tolerancjg + 0,5%.

6.3.5. Rzedne wysckosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi
nie powinny przekracza¢ +1 cmi-2 cm.

6.3.7. Grubosc warstwy

Grubosé warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z
tolerancjg +1 cm, -2 cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca
wykona naprawe warstwy przez spulchnienie warstwy na glgbokosc co najmniej 10 cm,
uzupelnienie nowym materiatem o odpowiednich wtasciwosciach, wyrdwnanie i
ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wediug wyzej podanych zasad na koszt
Wykonawcy.

6.3.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odsgczajgcej, okreslony wg BN-77/8931-12 [8]
nie powinien by¢ mniejszy od 1.

Wilgotno$é kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-
17 [2]. Wilgotno$é kruszywa powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja od -
20% do +10%.
8.4. Zasady postepowania z cdcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech
geometrycznych od okreslonych w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie

do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie zageszczone. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) warstwy odsaczajace;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 8.



Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST i

wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9.

Podstawa ptatnoéci

9.1. Ogoine ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogoine ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00

~Symagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m” warstwy odsaczajacej z kruszywa obejmuije:

prace pomiarowe,

dostarczenie i rozlozenie na uprzednio przygotowanym podiozu warstwy materiatu o
grubosci i jako$ci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczne,
wyréwnanie uiozonej warstwy do wymaganego profilu,

zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

przeprowadzenie pomiaréw i badar laboratoryjnych wymaganych w specyfikacii
technicznej,

utrzymanie warstwy.

10. przepisy zwigzane
10.1. Normy

1.
2.

3.
4.

5.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
wilgotnosci
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do

nawierzchni drogowych. Piasek
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci

nawierzchni planografem i tatg
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem zjazdow
na przylegte posesje na odc. objetych przebudowg fragmentu drég.

1.2. Zakres stosowania OST

Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne stanowig c¢ze$¢ Dokumentow
Kontraktowych i nalezy je stosowac w zlecaniu i wykonaniu Robdt opisanych w
podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem zjazddw na posesje, o nawierzchni z kostki brukowej
betonowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Zjazd - miejsca dostepu do ulicy, przystosowane do ruchu pojazdéw
wjezdzajgcych lub wyjezdzajacych z posesiji.

1.4.2. Pozostate okreglenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogélne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi do wykonania nawierzchni zjazdow sg;
— kostka brukowa betonowa,

- piasek, zwir, mieszanka,

— ftuczen kamienny,

— cement,

— woda.
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2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Kostka brukowa betonowa

Kostka brukowa betonowa powinna odpowiada¢ wymaganiom podanym w OST
D-05.03.23 ,Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej”.

Do wykonywania nawierzchni zjazdéw powinna by¢é stosowana kostka o
wysokosci 80 mm.

2.3.2. Piasek, zwir, mieszanka

Piasek na podsypke cementowo-piaskowg powinien odpowiadaé wymaganiom
PN-B-06712 [4].

Zwir stosowany do wykonania taw pod kraweznik powinien odpowiadaé
wymaganiom PN-B-11111 [6]. Inny materiat mozna stosowa¢ pod warunkiem akceptacii
Inspektora Nadzoru.

2.3.3. Ttuczen kamienny, kliniec

Tiuczen i kliniec stosowany do wykonania podbudowy powinien odpowiadaé
wymaganiom PN-B-11112 [7].

2.3.4. Cement

Cement powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz 32,5 wedhug
wymagan PN-B-19701 [9].

2.3.56. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,1” i odpowiadaé¢ wymaganiom PN-B-32250 [10].

2.4. Sktadowanie materiatow

Warunki skfadowania materiatdbw przewidzianych do wykonania nawierzchni
zjazdéw podano w poszczegoinych SST, wymienionych w pkt 5.

3. sprzet
3.1. Ogoine wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania zjazdéw

Do wykonania zjazddw stosowany jest sprzet wymieniony w OST dia
poszczegodlnych rodzajow nawierzchni wedtug pkt 5.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogédlne wymagania dotyczgce ftransportu podano w SST D-M-00.00.00
~ymagania ogdlne” pkt 4.



4.2. Transport materiatow

Wymagania dotyczace transportu materiatéw uzytych do budowy nawierzchni
zjazdbéw zawarte sg w SST wymienionych w pkt 5.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Cgdlne zasady wykonania robét

Ogodine zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta

Wykonanie koryta pod nawierzchnig zjazdéw powinno byé zgodne =z
wymaganiami okreslonymi w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i
zageszczeniem podioza”.
5.3. Wykonanie warstwy odsaczajgcej

Jezeli w dokumentacji projektowej przewidziano wykonanie warstwy odsaczajgcej

lub odcinajgcej to wykonanie tej warstwy powinno byé zgodne z wymaganiami
okreslonymi w SST D-04.02.01 ,Warstwy odsgczajgce i odcinajace”.

5.5. Wykonanie podbudowy
— Wykonanie podbudowy powinno by¢ zgodne z SST D-04.04.04,
5.6. Wykonanie nawierzchni

Nawierzchnie zjazdoéw nalezy wykonywac zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST D-
05.03.23 ,Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogoine” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdét Wykonawca powinien wykona¢ badania
materiatdbw przeznaczonych do wykonania zjazdéw i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inspektorowi Nadzoru do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie prowadzenia robot Wykonawca powinien sprawdza¢ prawidtowosé
wykonania:
— koryta i podfoza,
— warstwy odsaczajacej,
— podbudowy,
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— nawierzchni.
Zakres i czestotliwo$é badan, wymagania oraz dopuszczalne tolerancje zawarte

sq w odpowiednich SST wymienionych w pkt 5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodine zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego zjazdu.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdine zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”

pkt 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem

tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja;
— wykonane koryto,

~ wykonana warstwa odsgczajgca,

— wykonana podbudowa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoine ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00
~Vymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? zjazdu obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- przygotowanie koryta i podtoza,

— wykonanie warstwy odsgczajgcej,

— wykonanie podbudowy,

— wykonanie nawierzchni tgcznie z pielegnacja,

przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
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Roboty ziemne budowlane

Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw
budowlanych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do
nawierzchni drogowych

Kruszywa mineraine. Kruszywo naturalne do
nawierzchni drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku.
Sktad, wymagania i ocena zgodnos$ci
Materialy budowlane. Woda do betonéw |
Zapraw

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy
nawierzchni drég, ulic, parkingéw i torowisk
tramwajowych. Wspolne wymagania



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 05.03.23

NAWIERZCHNIA
Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SS8T

Przedmiotem ninieiszej szczeg&lowej specyfikacii ftechnicznei (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem
nawierzchni zjazdow z kostki brukowej betonowej na odc. objetym przebudowsg
fragmentu drég.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowe  Specyfikacie Techniczne stanowig cze$¢ Dokumentow
Kontraktowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w
podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowe;.
Betonowa kostka brukowa stosowana jest do uktadania nawierzchni zjazdow.

1.4. Okreslenia podstawowe

14.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metodg
wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztaitka jednowarstwowa fub w dwoéch
warstwach polgczonych ze sobg trwale w fazie produkgcji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine”
pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogdine” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoblne wymagania dotyczgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkf 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w
budownictwie drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknie¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gérna kostek powinna by¢ réwna i szorstka, a krawedzie kostek
rowne i proste, wklesniecia nie powinny przekracza¢ 3 mm,
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2.2.3. Ksztalt, wymiary i kKolor kostki brukowej

Kostka przeznaczona do ruchu pojazdéw samochodowych powinnna miec

grubos¢ 80 mm
Tolerancie wymiarowe wynosza:

— na diugosci + 3 mm,
— naszerokosci 3 mm,
— na grubosci 5 mm.

Kolory kostki okresli Inwestor.
2.2 4. Wytrzymatos¢ na Sciskanie

Wytrzymalo$¢ na $ciskanie po 28 dniach (Srednio z 6-ciu kostek) nie powinna by¢
mniejsza niz 60 MPa.

Dopuszczalna najnizsza wytrzymato$¢ pojedynczej kostki nie powinna byc
mniejsza niz 50 MPa (w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.5. Nasiagkliwos¢

Nasiakliwo$¢ kostek betonowych powinna odpowiadaé wymaganiom normy PN-
B-06250 [2] i wynosi¢ nie wigcej niz 5%.
2.2.6. Odpornos¢ na dziatanie mrozu

Odporno$é kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie
z wymaganiami PN-B-06250 [2].

Odporno$é na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania probek
jest wystarczajaca, jezeli:
— probka nie wykazuje peknigg,
— strata masy nie przekracza 5%,
— obnizénie wytrzymato$ci na $ciskanie w stosunku do wytrzymatoSci probek nie

zamrazanych nie jest wicksze niz 20%. :

2.2.7. Scieralnoéé

Scieralnosé kostek betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111
[1] powinna wynosi¢ nie wigcej niz 4 mm.

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukowych

2.3.1. Cement

Do produkgji kostki brukowej nalezy stosowa¢ cement portlandzki, bez dodatkow,
kiasy nie nizszej niz ,32,5". Zaleca sie stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement
powinien odpowiadaé wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2. Kruszywo
Nalezy stosowaé kruszywa mineraine odpowiadajgce wymaganiom PN-B-06712

[3]). .
Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki
betonowej, przy zatozonych parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3. Woda

Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonowych kostek
brukowych powinny odpowiadaé wymaganiom wg PN-B-32250 [5].

2.3.4. Dodatki



Do produkcji kostek brukowych stosuje sie dodatki w postaci plastyfikatorow i
barwnikdéw, zgodnie z recepig laboratoryjna.

Plastyfikatory zapewniajg gotowym wyrobom wigkszg wytrzymatos¢, mniejszg
nasigkliwos¢ i wiekszg odporno$¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

by¢ barwniki nieorganiczne.
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Cgélne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogdine” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Nawierzchnie zjazdéw z kostki brukowej wykonuje sie recznie.

Do zageszczenia nawierzchni stosuje sie wibratory ptytowe z ostong z tworzywa
sziucznego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogdélne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00
~JVymagania ogoéine” pkt 4.

4.2 Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sa warstwowo na
palecie. Po uzyskaniu wytrzymatosci betonu min. 0,7 R, kostki przewozone sa na
stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w folie i spina tasma stalowa, co
gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna réwniez przewozi¢ samochodami na paletach

transportowych producenta.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
o0golne” pkt 5.

5.2. Podioze

Podioze gruntowe pod nawierzchnie powinno byé przygotowane zgodnie z
wymogami okreslonymi w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i
zageszczeniem podioza”.

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod ulozenie nawierzchni z
kostki brukowej powinien by¢ zgodny z dokumentacijg projektows.
Podbudowe stanowi ttuczen.
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Podbudowa powinna by¢ przygotowana zgodnie z wymaganiami okreslonymi w
SST D-M-04.04.04

5.4. Obramowanie nawierzchni
Do obramowania hawierzchni z betonowych kostek brukowych mozna stosowacd

krawezniki uliczne betonowe wg BN-80/6775-03/04 [6] zgodne z dokumentacjg
projektows.

5.5. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowac piasek gruby, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-
06712 [3].

Grubo$é podsypki po zageszczeniu powinna zawiera¢ sie w granicach od 3 do
5 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona wodg, zageszczona i wyprofilowana.

5.6. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na réznorodno$¢ ksztaltdw i kolorow produkowanych kostek, mozliwe
jest utozenie dowolnego wzoru - wczesniej ustalonego w dokumentaciji projektowej i
zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

Kostke ukifada sie na podsypce lub podlozu piaszczystym w taki sposéb, aby
szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostke nalezy ukitada¢ ok. 1,5 cm
wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania)
podsypka ulega zageszczeniu.

Po ufozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetic piaskiem, a nastepnie zamie$é
powierzchnie utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych |
przysigpié do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje sie wibratory
plytowe z ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i
zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w
kierunku $rodka i jednocze$nie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé
walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupemi¢ szczeliny piaskiem | zamiesé
nawierzchnie. Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji -
moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoine zasady kontroli jako$ci rob6t

Ogélne zasady kontroli jakosci rob6t podanc w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent
kostek brukowych posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej SST.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien zada¢ od producenta
wynikow biezacych badan wyrobu na $ciskanie. Zaleca sie, aby do badania
wytrzymato$ci na $ciskanie pobierac 6 probek (kostek) dziennie (przy produkcji dziennej
ok. 600 m? powierzchni kostek ufozonych w nawierzchni).



Poza tym, przed przystgpieniem do robot Wykonawca sprawdza wyréb w
zakresie wymagan podanych w pkt 2.2.2 i 2.2.3 i wyniki badan przedstawia inspektorowi
Nadzoru do akceptacii.
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6.3.1. Sprawdzenie podloza i podbudowy

Sprawdzenie podioza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodno$ci z
dokumentacjg projektowa i odpowiednimi SST.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkdow
poprzecznych i podiuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg
projektowa oraz pkt 5.5 niniejszej SST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek
brukowych polega na stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacja projektowa
oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej SST.

— pomierzenie szerokosci spoin,

— sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidtowoSci wypetnienia spoin,

~ sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Nieréwnosci podtuzne

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni mierzone fatg lub planografem zgodnie z
norma BN-68/8931-04 [8] nie powinny przekracza¢ 0,8 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowg
z tolerancjg + 0,5%.

6.4.3. Niweleta nawierzchni

Réznice pomiedzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektowanymi
nie powinny przekraczaé¢ £ 1 cm.
6.4.4. Szeroko$¢ nawierzchni

Szerokosé nawierzchni nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wigcej
niz+5cm.
6.4.5. Grubosc¢ podsypki

Dopuszczalne odchylki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny
przekracza¢ = 1,0 cm.

6.5. Czestotliwos¢ pomiardw

Czestotliwo$é pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki brukowey,
wymienionych w pkt 6.4 powinna byé dostosowana do powierzchni wykonanych robét.

Zaleca sig, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt 6.4 byty
przeprowadzone nie rzadziej niz 2 razy na 100 m? nawierzchni i w punktach



charakterystycznych dia niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie
poleci inspektor Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogoine zasady obmiaru robét podane w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z
betonowej kostki brukowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdine zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine’

pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, SST |
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem

tolerancji wedtug pkt 6 daly wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
— przygotowanie podioza,
— wykonanie podbudowy,
— wykonanie podsypki,
— wykonanie tawy pod krawezniki.
Zasady ich odbioru sg okreslone w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w SST D-M-00.00.00
~NVymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, '
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podioza i podbudowy,
- dostarczenie materiatow,
— wykonanie podsypki,
— ulozenie i ubicie kostki,
— wypetnienie spoin,
— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
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10. przepisy zwigzane

Normy

1. PN-B-04111

2. PN-B-06250

3. PN-B-06712

4. PN-B-19701

5. PN-B-32250

6. BN-80/6775-
03/04

7. BN-68/8931-
01

8. BN-68/8931-
04

Materialy kamienne. Oznaczenie Scieralnosci na
tarczy Boehmego

Beton zwykty

Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad,

wymagania i ocena zgodnosci
Materialy budowlane. Woda do betonow i
zapraw

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy
nawierzchni drog, ulic, parkingbw i torowisk
tramwajowych. Krawezniki i obrzeza

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika
piaskowego

Drogi samochodowe. Pomiar  réwnosci
nawierzchni planografem i fatg.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

zedmioten ejszej szczegdlowej specyfikagji technicznej (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem
betonowego obrzeza chodnikowego na odc. objetym przebudowg fragmentu drog.

Przedmiotem niniejsz

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtlowe  Specyfikacje Techniczne stanowig czes8¢ Dokumentow
Kontraktowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i wykonaniu robdt opisanych w
podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego.

1.4. Okresienia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajgce
jednostronnie lub dwustronnie ciagi komunikacyjne od terenow nie przeznaczonych do
komunikacji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 1.4.

1.5. Ogoéine wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania
podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymi sg;
— obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03/01 [8],
— zwir lub piasek do wykonania taw,
-~ cement wg PN-B-19701 [7],
— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe - klasyfikacja
W zaleznosci od przekroju poprzecznego rozréznia sie dwa rodzaje obrzezy:

— obrzeze niskie - On,
— obrzeze wysokie - Ow.
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W zaleznosci od dopuszczalnych wielkosci i liczby uszkodzen oraz odchyiek
wymiarowych obrzeza dzieli si¢ na:
— gatunek 1 - G1,
- gatunek 2 - G2.

2.4. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne

2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych

Ksztatt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w
tablicy 1.

It
I
h

Rysunek 1. Ksztalt betonowego obrzeza chodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm

obrzeza 1 b h r
75 6 20 3

On 100 6 20 3
75 8 30 3

Ow 90 8 24 3
100 8 30 3

2.4.2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy
Dopuszczalne odchytki wymiardw obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy

Rodzaj Dopuszczaina odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
' + 8 +12

b, h + 3 +3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze
z formy lub zatartej. Krawedzie elementdéw powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementow nie
powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 3.



Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna
Rodzaj wad i uszkodzen wielkosc
wad i uszkodzen
Gatunek |Gaiunek
1 2
Wklestos¢é lub  wypuktosé powierzchni ]2 3
krawedzi w mm
Szczerby . ogrgniczajqpych . niedopuszczalne
i uszkodzenia powierzchnie gorne
(Scieralne)
krawedzi ilograniczajacych pozostate
narozy powierzchnie:
liczba, max 2 2
ditugosé, mm, max 20 40
glebokosé, mm, max 6 10

2.4 4. Sktadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na skfadowiskach
otwartych, posegregowane wedtug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ukiada¢ z zastosowaniem podkfadek
i przektadek drewnianych o wymiarach co najmniej: grubos¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm,
dtugo$¢ minimum 5 cm wieksza niz szeroko$¢ obrzeza.

2.4.5. Beton i jego sktadniki

Do produkgji obrzezy nalezy stosowaé beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25
i B 30.

2.5. Materiaty na tawe i do zaprawy
Zwir do wykonania tawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111 [5],
a piasek - wymaganiom PN-B-11113 [6].

Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiada¢ wymaganiom
podanym w SST D-08.01.01 ,Krawezniki betonowe” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ~SWymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy
Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu

pomocniczego.



4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogbine” pkt 4.

4. 2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe mogg by¢ przewozone dowolnymi $Srodkami
transportu po osiggnieciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci
projektowanej.

Obrzeza powinny byé zabezpieczone przed przemieszczeniem sig |

uszkodzeniami w czasie transportu.
4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport pozostatych materiatébw podano w SST D-08.01.01 ,Krawezniki
betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pki 5.

5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (fawe) nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadac wymiarom tawy w planie.

5.3. Podioze lub podsypka (tawa)

Podtoze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub
podsypka (lawa) ze zZwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po
zageszczeniu. Podsypke (fawe) wykonuje sig przez zasypanie koryta zwirem lub
piaskiem i zageszczenie z polewaniem woda.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w
miejscu | ze $wiattem (odlegfoscia géme] powierzchni obrzeza od ciggu
komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowej.

Zewnetrzna $§ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub
miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczac¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypetni¢ je piaskiem
lub zaprawg cemeniowo-piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy
oczyscié i zmyé woda. Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie na petng gtgbokoscC.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogoéine zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogobine” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykonaC badania
materiatéw przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru do akceptacii.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie
ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen wystgpujacych na
powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary
dhugosci i glebokosci uszkodzen nalezy wykonaé za pomoca przymiaru stalowego iub
suwmiarki z doktadnoécig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementdw nalezy przeprowadzi¢ z
doktadnoscig do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy,
zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katéw prostych w narozach
elementéw wykonuje sie przez przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia
odchytek z doktadnoscig do 1 mm.

Badania pozostalych materialow powinny obejmowaé wszystkie wiasciwosci
okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatdbw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:

a) koryta pod podsypke (tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podioza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku -
zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4,
przy dopuszczalnych odchyleniach:

- linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,

~ niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza , ktore moze wynosi¢ 1 cm na kazde 100 m
diugosci obrzeza,

— wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktére powinno wykazywac catkowite
wypetnienie badanej spoiny na peing giebokos¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

2

Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine’
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza
chodnikowego.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem

tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
— wykonane koryto,
— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00
~SNymagania ogdine” pkt 8.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie koryta,
— roz$cielenie i ubicie podsypki,
— ustawienie obrzeza,
- wypeinienie spoin,
— obsypanie zewnetrznej ciany obrzeza,
— wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. przepisy zwigzane

Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
3. PN-B-06711  Kruszywo mineraine. Piasek do betondw i zapraw
4. PN-B-10021  Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych
5.  PN-B-11111  Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka
6. PN-B-11113  Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i
ocena zgodnosci
8. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég,
03/01 ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspélne wymagania i
badania
9. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég,
03/04 ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 08.02.01

CHODNIK Z PLYT
CHODNIKOWYCH BETONOWYCH



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegOtowej specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru rohdt zwiazanych z wykonaniem chodnika z

TS ALy e Y A AL

ptyt chednikowych betonowych na odc. objetym przebudows fragmentu drog.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegélowe  Specyfikacje Techniczne stanowig czeS¢  Dokumentow
Kontraktowych i nalezy je stosowac w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w
podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonaniem chodnika z ptyt chodnikowych betonowych 50 x 50 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Piyty chodnikowe betonowe - prefabrykowane ptyty betonowe przeznaczone do
budowy chodnikow dla pieszych.

1.4.2. Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 1.4.

1.5. Ogoine wymagania dotyczgce robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skfadowania,
podanow SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt 2.

2.2. Piyty chodnikowe betonowe - klasyfikacja

2.2.1. Rodzaje

W zaleznosci od wymiaréw i ksztattu, rozréznia si¢ nastepujace rodzaje piyt
chodnikowych betonowych:
A - plyta normalna kwadratowa,
B - ptyta potdwkowa,
C - piyta infula,
D - plyta naroznikowa $cieta,
E - plyta naroznikowa kwadratowa.

2.2.2. Odmiany

W zaleznosci od technologii produkcji plyty rozrdznia sie odmiany:
plyta jednowarstwowa - 1,
plyta dwuwarstwowa - 2.



2.2.3. Gatunki

W zaleznoéci od dopuszczalnych wielkoéci i liczby uszkodzen oraz odchylek
wymiarowych rozréznia sie gatunki ptyt:
-gatunek | - G1,
- gatunek Il - G2.

Piyty chodnikowe betonowe powinny cdpowiadaé wymaganiom BN-80/6775-
03/01 [7]1 i BN-80/6775-03/03 [8].

Co najmniej co 50-ta ptyta na stronie nie narazonej na $cieranie powinna miec¢
podany w sposob trwaly: znak wytwoérni, symbole elementu, date produkcji i znak
koniroli odbiorczej.

2.3. Plyty chodnikowe betonowe - wymagania techniczne

2.3.1. Ksztatt i wymiary

Ksztatt ptyt chodnikowych betonowych podano na rys. 1, a wymiary ptyt podano
w tablicy 1.

Rodzaj Rodzaj
@ @ d | 4
o Rodzai
I ©
s ©y Y1y
-C - el

Rodzaj A Rodzaj

Y

Rysunek 1. Rodzaje plyt chodnikowych betonowych



Tablica 1. Wymiary ptyt chodnikowych betonowych

Rodzaj [Wymiary plyt, mm Grubosé
plyty a b c d ptyty  h,
mm
35
A = - - -
50 min 5
B 35 17.5 ] ]
50 25 max 7
C 35 - 497 25
D - - 497 25
E _ ] - 25

Dopuszczalne odchytki wymiaréw piyt chodnikowych betonowych podano w
tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiardw plyt chodnikowych betonowych

Rodzaje Dopuszczalne odchytki, mm
wymiaru Gatunek | Gatunek |l
a,b,c,d h +2 +3

2.3.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Dopuszczalne wady i uszkodzenia powierzchni | krawedzi ptyt chodnikowych
betonowych podano w tablicy 3. :

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Dopuszczalna

Rodzaj wad i uszkodzen ; . .
wielkosé wad i

uszkodzen
piyt chodnikowych betonowych Gatunek | Gatunek
1 2 '
Wklestosé¢ lub  wypuklo$¢ powierzchni 1|2 3
krawedzi, mm

Szczerby ograniczajacych
uszkodzenia powierzchnie gérne
krawedzi i narozy | (Scieralne), mm

niedopuszczalne

ograniczajgcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dtugo$é, mm, max 20 40

- gtebokosé, mm, max 6 10




2.3.3. Skltadowanie

Piyty chodnikowe betonowe powinny byé sktadowane rebem, pfaszczyznami
gornymi ku sobie, na podtozu wyréwnanym i odwodnionym. Piyty powinny by¢é
posegregowane wedlug rodzajow, odmian i gatunkéw. Ptyty nalezy ustawia¢ na
podkiadkach drewnianych oraz zabezpiecza¢ krawedzie przed uszkodzeniem
przektadkami drewnianymi.

2.3.4. Beton i jego skiadniki
2.3.4.1. Beton do produkgji ptyt chodnikowych

Do produkcii ptyt chodnikowych betonowych jednowarstwowych nalezy stosowac

beton kiasy B 25 i B 30.
W przypadku ptyt dwuwarstwowych, gérna (écieraina) warstwa plyt powinna by¢
wykonana z betonu klasy B 30.

2.34.2. Cement

Do produkcji ptyt chodnikowych betonowych nalezy stosowa¢ cement portlandzki
klasy nie nizszej niz ,32,5" wg PN-B-19701 {4].
Przechowywanie cementu powinno byé zgodne z BN-88/6731-08 [6].

2.3.4.3. Kruszywo do betonu
Kruszywo do betonu powinno odpowiadaé wymaganiom PN-B-06712 [2].

2.3.4.4. Woda

Woda powinna by¢ odmiany ,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [5].
2.5. Materiaty na podsypke i do zapraw

Cement na podsypke i do zaprawy powinien by¢é cementem portlandzkim klasy
»32,5", odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701 [4].

Piasek na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [2], a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [1].

Woda powinna by¢ odmiany ,1" i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [5].
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania chodnikdw

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu sprzetu pomocniczego:

— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki
cementowo-piaskowej,

— wibratoréw ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogodine wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0goine” pkt 4.



4.2. Transport plyt chodnikowych

Piyty chodnikowe betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu
po osiagnieciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymato§ci projektowane;.
Pivty powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami
w czasie fransportu, a goérna ich warstwa nie powinna wystawaé poza $ciany $rodka
transportu wigcej niz 1/3 wysokosci tej ptyty.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport pozostatych materiatdow, stosowanych do wykonania chodnika z ptyt
chodnikowych betonowych, podano w SST D-08.01.01 ,Krawezniki betonowe” pkt 4.3.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogéblne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podiozu z gruntu rodzimego lub nasypowego powinno by¢
wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami podfuznymi i poprzecznymi
chodnika oraz zgodnie z wymaganiami podanymi w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zageszczeniem podioza”. Wskaznik zageszczenia koryta nie moze byc
mniejszy od 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Podsypka

Gruboéé podsypki po zageszczeniu powinna zawieraé sie w granicach od 3 do
5 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zageszczona i wyprofilowana.

5.4. Warstwa odsgczajaca

Jezeli w dokumentacji projektowej przewidziana jest warstwa odsaczajgca pod
chodnikiem, fo jej wykonanie powinno by¢ zgodne z warunkami okreslonymi w SST
D-04.02.01 ,Warstwy odsaczajace i odcinajgce”.

5.5. Ukfadanie chodnika z plyt chodnikowych betonowych

Ptyty przy kraweznikach nalezy ukfadac¢ w taki sposdb, aby ich gérna krawedz
znajdowata sie powyzej gornej krawedzi kraweznika.

Przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego piyty odpowiednio
dociete nalezy ukfada¢ w jednym poziomie, regulujac wysokos¢ urzadzern naziemnych
do poziomu chodnika.

Pityty chodnikowe ukiadane przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia
podziemnego nalezy zalaé zaprawa cementowo-piaskowa.

Piyty nalezy ukladaé zgodnie ze wzorem wskazanym w dokumentacji
projektowe;.

Plyty na fukach o promieniu ponad 30 m nalezy tak uktadaé, aby spoiny
rozszerzaly sie wachlarzowo. Plyty mogg by¢ przycinane.
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Plyty na tukach o promieniu do 30 m powinny by¢ ukladane w odcinkach
prostych, laczacych sie przy uzyciu trojkatow lub trapezéw wykonanych z piyt
odpowiednio docinanych. Wielko$é tréjkatow dostosowaé nalezy do szerokosci
chodnika i promienia tuku.

5.6. Spoiny

Szeroko$¢ spoin na odcinkach prostych nie powinna przekracza¢ 0,8 cm.
Szerokos¢ spoin na tukach nie powinna by¢ wieksza niz 3 cm.

Spoiny pomigdzy ptytami po oczyszczeniu powinny by¢ zamulone piaskiem na
peing grubosé piyty lub wypetnione zaprawa cementowo-piaskowa,.

5.7. Pielegnacja chodnika

Chodnik, kiérego spoiny wypemione sa zaprawg cementowa, nalezy pokry¢ warstwg
piasku grubosci od 1,0 do 1,5 cm. Piasek nalezy zwilzy¢ woda i utrzymywaé w stanie
wilgotnym w ciggu 10 dni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robdt

Ogodlne zasady kontroli jakoéci robét podanc w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogoine” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robo6t

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania
materiatébw przeznaczonych do budowy chodnika i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inspektorowi Nadzoru do akceptacii.

6.2.1. Badania piyt chodnikowych

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzic na podstawie
ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na
powierzchniach i krawedziach elementu, dopuszczalne wady i uszkodzenia podano w
tablicy 3. Pomiary dlugosci i gtebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomocag
przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-
B-10021 [3].

Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw elementéw nalezy przeprowadzi¢c z
dokfadnoscig do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy,
dopuszczaine odchytki podano w tablicy 2. Sprawdzenie katéw prostych w narozach
elementéw wykonuje sie przez przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia
odchytek z doktadnoscig do 1 mm.

Pozostate badania ptyt chodnikowych nalezy wykonaé zgodnie z wymaganiami
podanymi w BN-80/6775-03/01 [7] i BN-80/6775-03/03 [8].

6.2.2. Badania pozostatych materialow

Badania pozostalych materiatéw stosowanych do wykonania chodnika z piyt
betonowych  powinny obejmowac¢ wszystkie wiasciwosci, okreslone w normach

podanych dla odpowiednich materiatow wg pkt 2.
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6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podfoza

Sprawdzenie podioza polega na stwierdzeniu zgodno$ci z dokumentacjg
projektowa i odpowiednimi SST.

Dopuszczalne tolerancje wynoszq dla:
-~ gtebokosci koryta:

— o szerokoscido3m: = 1cm,

— o szerokosci powyzej 3 m: £ 2 cm,
— szerokosci koryta: £ 5 cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkow
poprzecznych i podiuznych polega na stwierdzeniu zgodnoéci z dokumentacja
projektowg oraz pkt 5.3 niniejszej SST. Dopuszczalne odchylenia w gruboéci podsypki

nie moga przekracza¢ + 1 cm.
6.3.3. Sprawdzenie wykonania chodnika
Sprawdzenie prawidtowosci wykonania chodnika polega na stwierdzeniu

zgodnoséci wykonania z dokumentacjg projektowa oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej

SST.
Sprawdzenle konstrukcji chodnika przeprowadza¢ nalezy w nastepujgcy sposob:

na kazde 200 m? chodnika z plyt betonowych nalezy zdjaé 2 plyty w dowolnym miejscu i
zmierzy¢ grubo$¢ podsypki oraz sprawdzi¢ uktad plyt chodnika.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika

6.4.1. Sprawdzenie rownosci chodnika

Sprawdzenie roéwnosci przeprowadzac¢ nalezy tata co najmniej raz na kazde 150
do 300 m? ufozonego chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50
m chodnika. Dopuszczalny prze$wit pod fata nie powinien przekracza¢ 1,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podtuznego

Sprawdzenie profilu podiuznego przeprowadza¢ nalezy za pomoca niwelaci,
biorac pod uwage punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.
Qdchyienia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zatamania ntwelety

nie mogg przekraczaé + 3 cm.
6.4.3. Sprawdzenie profilu poprzecznego

Sprawdzenie profilu poprzecznego dokonywac nalezy szablonem z poziomica, co
najmniej raz na kazde 150 do 300 m® chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie
rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynosza +
0,3%.

6.4.4. Sprawdzenie réwnolegltosci spoin

Sprawdzenie réwnoleglosci spoin nalezy przeprowadzaé za pomocg dwdch
sznuréw napietych wzdtuz spoin i przymiaru z podziatkka milimetrowg. Dopuszczalne

odchylenie wynosi = 1 cm.
6.4.5. Sprawdzenie szerokosci i wypetnienia spoin

Sprawdzenie szerokoci spoin nalezy przeprowadzaé przez usumecne spoin na
diugosci okoto 10 cm w trzech dowolnych miejscach na kazde 200 m? chodnika i
zmierzenie ich szerckosci oraz wypetnienia.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogdine zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z piyt
betonowych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoélne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine’

pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowsg, SST i
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PYATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00
~WWymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? chodnika z ptyt betonowych obejmuje:
— prace pomiarowe | roboty przygotowawcze,
-~ dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta,
— ew. wykonanie warstwy odsaczajacej,
— roz&cielenie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskowej wraz z jej
przygotowaniem,
— wozenie piyt,
— wypetnienie spoin piaskiem lub zaprawg cementows,
- pielegnacje przez posypywanie piaskiem i polewanie woda,
— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.



10. przepisy zwiazane

10.1. Normy

1. PN-B-06711

2. PN-B-06712

3. PN-B-10021

4. PN-B-19701

5. PN-B-32250

6. BN-88/6731-08

7. BN-80/6775-
03/01

8. BN-80/6775-
03/03

Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i

zapraw
Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody
pomiaru cech geometrycznych

Cement. Cement powszechnego uzytku.
Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
Materialy budowlane. Woda do betondow i
zapraw

Cement. Transport i przechowywanie
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy
nawierzchni drég, ulic, parkingdow i torowisk
tramwajowych. Wspolne wymagania |
badania

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy
nawierzchni drog, ulic, parkingéw i torowisk
tramwajowych. Ptyty chodnikowe.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem ninieiszei szczegdowej sbecyfikacii technicznei (SST) sa

gLy NP T g S W Y

wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem podbudowy
na poszerzeniach z tlucznia kamiennego, na odc. objetym przebudowg fragmentu drég.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowe  Specyfikacje  Techniczne  stanowig cze§é¢  Dokumentow
Kontraktowych i nalezy je stosowac¢ w zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w podpunkcie
1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z ttucznia kamiennego. _

Podbudowe z tlucznia kamiennego wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projekiowej, jako podbudowe zasadnicza.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z tlucznia kamiennego - cze$¢ konstrukcji nawierzchni sktadajgca sie
z jednej lub wiecej warstw nosnych z ttucznia i klinca kamiennego.

1.4.2. Pozostate okre$lenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot pedano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5. .

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z ttucznia, wg PN-S-96023
[9], sa:
— kruszywo tamane zwykfe: ttuczen i kliniec, wg PN-B-11112 [8]
— woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastepujace rodzaje kruszywa, wediug PN-B-
11112 [8]:
-~ Huczen od 31,5 mm do 63 mm,
— kliniec od 20 mm do 31,5 mm,



— kruszywo do klinowania - kfiniec od 4 mm do 20 mm.

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢c do wykonania podbudowy inne rodzaje
kruszywa, wybrane sposrod wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktérych wymagania
zostang okreslone w SST.

Jakos¢ kruszywa powinna by¢é zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8],
ckreslonymi dia:

— klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadniczej,

Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasadniczej nalezy stosowaé
kruszywo gatunku co najmniej 2.

Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicach 1 i 2 niniejszej specyfikaciji

Tablica 1. Wymagania dla thucznia i kiinca, wg PN-B-11112 [8]

Lp. | Wiasciwosci Klasa Il |Klasa
Il

1 |Scierainosé w bebnie Los Angeles, wg PN-B-
106714-42 [7T:

a) po petngj liczbie obrotow, % ubytku masy, |35 50
nie wiecej niz: 40 50
- w ftuczniu
- w klincu 30 35

b) po 1/5 peinej liczby obrotéw, % ubytku
masy w stosunku

do ubytku masy po pelnej liczbie obrotow,
nie wiecej niz:

2 | Nasigkliwos¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m,
nie wiecej niz: .

a) dla kruszyw ze skat magmowych (2,0 3.0
przeobrazonych 3,0 5,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych

3 10Odpemoéé na dziatanie mrozu, wg PN-B-
06714-19 [5], % ubytku masy, nie wigcej niz:

a) dla kruszyw ze skat magmowych i|4,0 10,0
przeobrazonych 5,0 10,0
b) dia kruszyw ze skat osadowych

4 |Odporno$¢ na dziatanie mrozu wedlug
zmodyfikowane] metody bezposredniej, wg
PN-B-06714-19 [5] i PN-B-11112 [8], % ubytku

masy, nie wigcej niz: 30 nie

- w kliricu nie bada

- w ttuczniu bada |gje
sig nie

bada
sie




Tablica 2. Wymagania dla ttucznia i klinca w zalezno$ci od warstwy podbudowy
ttuczniowej, wg PN-B-11112 [8]

Podbudow

Lp. | Wihasciwosci a Podbudow
jednowarst | a
wowa lub|pomocnicz

podbudow |a
a
zasadnicz
a
1 {Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawartos¢ ziarn mniejszych niz 0,075
mm, odsia- _
nych na mokro, % m/m, nie wiecej|3 4
niz: 4 5
- w tluczniu
- w Klincu
b) zawarto$¢ frakcji podstawowej, % |75 65
m/m, nie
mniej niz; 15 25
- w ttuczniu i w Klincu
€) zawartos¢ podziarna, % m/m, nie|15 20
wiecej niz:

- w tluczniu i w klincu
d) zawartos¢ nadziarna, % m/m, nie
wiecej niz;

~ W ttuczniu i w klincu
2 |ZawartoS¢ zanieczyszczen obcych, wg
PN-B-06714-12 [1], % m/m, nie wiecej
niz: 0,2 0,3
- W tiuczniu i w kiincu
3 |Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, wg PN-
B-06714-16 [3], % m/m, nie wigcej niz:

- w ttuczniu 40 45
- w klincu nie bada|nie bada
sie sie
4 |Zawartoscé zanieczyszczen

organicznych, barwa cieczy wg PN-B-

06714-26 [6]:

- w thuczniu i w klincu, barwa cieczy nie | wzorcowa

ciemniejsza
niz;

2.4. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczania i klinowania podbudowy moze byé
studzienna lub z wodociagu, bez specjalnych wymagan.
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z ffucznia kamiennego

powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

a) rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadania ttucznia i klifca,

b) rozsypywarek kruszywa do roztozenia kiirca,

c} walcow statycznych gtadkich do zageszczania kruszywa grubego,

d) walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek pilytowych do klinowania
kruszywa grubego klincem,

e) szczotek mechanicznych do usuniecia nadmiaru klifica,

f) walcéw ogumionych lub stalowych gtadkich do koncowego dogeszczenia,

g) przewoznych zbiomikéw do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania
wody.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoéine wymagania dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00
~SNymagania ogoine” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podfoza

Podtoze pod podbudowe ttuczniowag powinno spetnia¢ wymagania okreslone w
SST D-M-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podfoza”.

Podbudowa tluczniowa powinna byé ulozona na podiozu zapewniajgcym
nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym,
pod podbudowa thuczniowg powinna byé utozona warstwa odcinajgaca lub wykonane
ulepszenie podtoza.
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W przypadku zastosowania pomiedzy warstwg podbudowy tluczniowej a
spoistym gruntem podioza warstwy odsaczajacej, powinien by¢ spetniony warunek
nieprzenikania czastek drobnych, wyrazony wzorem:

D
= <5

85
gdzie: Dys - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej albo
odsgczajacej,
dss - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

Podbudowa powinna byé wytyczona w sposdb umozliwiajgcy jej wykonanie
zgodnie z dokumentacjg projektowa lub wedtug zaiecen Inspektora nadzoru, z
tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki Iub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢
wczesniej przygotowane.

Paliki iub szpilki powinny by¢ ustawione w punktach charakterystycznych lub w
inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rozmieszczenie palikow [ub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkow
lub finek do wytyczenia robét w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubos$é warstwy podbudowy z tlucznia nie moze by¢ po zageszczeniu
mniejsza od 1,5-krotnego wymiaru najwiekszych ziarn tlucznia. Maksymalna grubosé
warstwy podbudowy po zageszczeniu nie moze przekracza¢é 20 cm. Podbudowe o
grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywaé w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy
uzyciu uktadarki albo rowniarki. Grubos¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna
by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiagnefa grubos¢ projektowana.

Kruszywo grube po roziozeniu powinno by¢ przywatowane dwoma przejSciami
walca statycznego, gtadkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywatowaniu kruszywa
grubego nalezy rozitozy¢ kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zakiinowania
kruszywa grubego. Do zageszczania nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku
jednostkowym co najmniej 18 kN/m, albo plytowa zageszczarkg wibracyjng o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kN/m?. Grubosé warstwy luznego kruszywa drobnego
powinna by¢ taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaly
wypetnione kruszywem drobnym. Jezeli to konieczne, operacje rozktadania i
wwibrowywanie kruszywa drobnego nalezy powtarzaé az do chwili, gdy kruszywo
drobne przestanie penetrowac¢ warstwe kruszywa grubego.

Po zageszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego nalezy usung¢ z podbudowy
szczotkami tak, aby ziarna kruszywa grubego wystawaty nad powierzchnig od 3 do 6
mm.

Nastepnie warstwa powinna by¢ przywatowana walcem statycznym gtadkim o
nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu
dogeszczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgodg
Inspektora Nadzoru, gotowg podbudowe do ruchu budowtanego, to jest obowigzany
naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt
napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli |

Ogodine zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogdéline” pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu
akceptacii.

Badania te powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w
pkt 2.3 i tablicach 1 2 niniejszych SST.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwosé oraz zakres badan podano w tablicy 3.

Tablica 3.Czestotliwos¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z tlucznia
kamiennego

Czestotliwose badan
Lp. | Wyszczegodlnienie badan Minimalne |Maksymain
ilogci apo-
badafi na wierzchnia
dziennej podbu-
dziatce j(:e%vr:}c,) na
robocze; badanie
(m?)
1 |Uziarnienie kruszyw
2 |Zawarto$é zanieczyszczen obcych w(2 600
3 |kruszywie ‘
Zawarto§¢ ziarn nieforemnych w
kruszywie
4 |Scieralno$é kruszywa
5 | Nasiaklivosé k 6000
6 Ozs'q lquckruszwa dziatani i przy kazdej zmianie
0 pornos¢ kruszywa na dziatanie|, .- pobierania
mrozu . . | materiatow
Zawarto§¢ zanieczyszczen
organicznych

6.3.2. Badania wtasciwosci kruszywa

Probki nalezy pobiera¢ w sposdb losowy z roziozonej warstwy, przed jej
zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢é na biezgco przekazywane Inspektorowi
Nadzoru.

Badania petne kruszywa, obejmujgace ocene wszystkich wtasciwosci okresionych
w pkt 2.3 powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce z czestotliwodcia gwarantujgcy
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zachowanie jakosci robét i zawsze w przypadku zmiany zrodia pobierania materiatow
oraz na polecenie Inspektora Nadzoru. Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane
przez Wykonawce w sposob losowy, w obecnosci Inspektora Nadzoru.

6.4. Wymagania dotyczace noénosci i cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow
_ Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 4.
Tablica 4. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z thucznia

kamiennego
Lp. Wyszczegoinienie badan i{ Minimalna czestotliwose
pomiarow pomiaréw
1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
. . . W sposob ciagty
2 Rownos¢ podiuzna planografem albo co 20 m
tata na kazdym pasie ruchu
3 Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km
- co 100 m w osi jezdni i na
5 Rzedne wysokosciowe jej krawedziach
Cd. tablicy 4
6 Uksztattowanie osi w planie* co 100 m
7 Grubo$¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej
dziatce roboczej, iecz nie
rzadziej niz raz na 400 m?
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie
rzadziej niz raz na 2000 m?
8 Noénos¢ podbudowy nig rzadziej niz raz na 3000
m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowanie osi w planie nalezy
wykonaé¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nierownosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢é 4-metrowa tatg lub
planografem, zgodnie z normg BN-68/8931-04 [11].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nierownosci podbudowy nie moga przekraczac:
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa z tolerancja £ 0,5 %.
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6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy

Grubos¢ podbudowy nie moze rézni€ sig od grubosci projektowanej o wiecej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 2 cm,
6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

Pomiary no$nosci podbudowy nalezy wykona¢ zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna speiiaé wymagania dotyczgce no$nosci,
podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania nosnosci podbudowy zasadniczej w zalezno$ci od kategorii -
ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony
Kategoria ruchu przy uzyciu piyty o Srednicy 30 cm
(MPa)
Pierwotny M Wtormy M}
Ruch lekki 100 140
Ruch lekko sredni i Sredni { 100 170

Zageszczenie podbudowy nalezy uznac za prawidtowe, gdy stosunek wtdrnego
moduwtu odksztatcenia M% do pierwotnego modutu odksztatcenia M jest nie wiekszy od

2,2.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, kidre wykazujg wieksze odchylenia cech
geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.4, powinny by¢ naprawione. Wszelkie
naprawy i dodatkowe badania | pomiary zostang wykonane na koszt Wykonawcy.

6.5.2. Niewtasciwa grubos¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca
wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny byCc naprawione przez
spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia gtebokos$é, zgodnie z decyzjg
Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich wtasciwo$ciach, wyréwnane
i ponownie zageszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po
wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty
poniesie Wykonawca.

6.5.3. Niewtasciwa nosnosé podbudowy

Jezeli nos$no$é podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca
wykona wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone
przez Inzyniera.



Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy,
gdy zanizenie no$no$ci podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania robdt przez
Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podanc w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”

pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z
tucznia kamiennego. .

8. ODBIOR ROBOT

Ogoine zasady odbioru roboét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine’

pkt 8.
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt

6 dafy wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00

~<Nymagania ogdline” pkt 9. '
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy tluczniowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

- przygotowanie podtioza,

— dostarczenie materiatébw na miejsce wbudowania,

— roztozenie kruszywa,

-~ zageszczenie warstw z zaklinowaniem,

— przeprowadzenie pomiaroOw i badan laboratoryjnych okre$lonych w specyfikacji
techniczne;j,

— utrzymanie podbudowy w czasie robot.-



10. przepisy zwigzane

10.1. Normy
1. PN-B-06714-12
2. PN-B-06714-15
3. PN-B-06714-16
4. PN-B-06714-18
5. PN-B-06714-19
6. PN-B-06714-26
7. PN-B-06714-42
8. PN-B-11112
9. PN-5-96023
10. BN-64/8931-02
11. BN-68/8931-04

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
zawarto$ci zanieczyszczen obcych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
sktadu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
ksztattu ziarn

Kruszywa mineraline. Badania. Oznaczanie
nasigkliwosci

Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie
mrozoodpornosci metodg bezposrednig
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
zawartosci zanieczyszczen organicznych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
§cieralnosci w bebnie Los Angeles

Kruszywo mineralne. Kruszywo famane do
nawierzchni drogowych

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i
nawierzchnia z ttucznia kamiennego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podioza przez obcigzenie piytg
Drogi samochodowe. Pomiar
nawierzchni planografem i tatg.

réwnosci



