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D - M - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Szczegoiowa specyfikacja techniczna D.M.C0.00.00 - “Wymagania Ogdlne” odnosi sie do wymagan
wspolnych dia poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét,
wykonanych w ramach zadania pn.: ,, Przebudowa wielofunkcyjnego boiska w Brzustowie”.

1.2, Zakres stosowania SST

Szczegblowa specyfikacja techniczna jest wykorzystywana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t okreslonych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogbine, wspdlne dla robot objetych nizej
wymienionymi szczegotowymi specyfikacjami technicznymi:

D.01.01.01 Raoboty pomiarowe przy powierzéhniowych robotach ziemnych str. 12-13
D.05.05.05 Nawierzchnia poliuretanowa str. 13-17
D.06.03.01 Uzupetnienie i profilowanie poboczy gruntowych str. 17-20

1.3.1. Najwazniejsze oznaczenia i skroty uzyte w SST
SST - szczegblowa specyfikacia techniczna
IBDiM - Instytut Badawczy Drog i Mostow
ITB — Instytut Techniki Budowlanej
PZJ — program zapewnienia jakosci
bhp. — bezpieczenstwo i higiena pracy
GUGIK — Glowny Urzgd Geodezji | Kartografii
WSDBO — Wytyczne stosowania drogowych barier ochronnych
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:
1.4.1. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajgcego,
wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot
budowlanych, stuzgcy do notowania zdarzen i okolicznoéci zachodzgcych w foku wykonywania robét,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej
porniedzy Inzynierem/ Kierownikiem projekiu, Wykonawcy i projektantem.
1.4.2. Inspektor Nadzoru/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych {wyznaczona
przez Zamawiajgcego, o kibrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorcwanie robdt | administrowanie Kontraktem.
1.4.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontrakfu.
1.4.4. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielgcymi jezdnie.
1.4.5. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.
1.46. Ksigzka obmiarow - akceptowany przez Inspekiora Nadzoru/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w
formie wyliczeri, szkicow i ew. dodatkowych zalgcznikéw. Wpisy w ksigzce obmiaréw podiegajg
potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projekfu.
1.4.7. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatow oraz robot.
1.4.8. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.
1.4.9 Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw stuzgcych do przejmowania i rozkladania obcigzeri od ruchu
na podioze gruntowe i zapewniajgecych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezpoérednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.
d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze skiadac sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.
e) Podbudowa zasadnicza - gorna czesé podbudowy spehiajgca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skfadac sie z jednej lub dwéch warstw,
f) Podbudowa pomocnicza - dolna czesé podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podioza. Moze zawierac
warstwe mrozoochronng, odsaczajgcq lub odcinajaca.
1.4.10. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodno&é wykonywanych robodt z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dia
danego rodzaju robdt budowlanych.
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1.4.11. Podioze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci
przemarzania.

1.4.12. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe.
1.4.13. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polgczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie [ przekroju podhuznym)
istniejacego potaczenia.

1.4.14. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes$¢ dokumentacji projektowej, ktdra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary cbiekiu bedacego przedmiotem robét.

1.4.15. Szerckosé uzytkowa obiektu - szerokos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegodinych
rodzajow ruchu oraz szeroko$¢ chodnikow mierzona w $Swietle poreczy mostowych z wytgczeniem
konstrukgji przy jezdni dotem oddzielajgcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.16. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem. ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.17. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcege dia wykonania na nim robét oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czes¢ terenu budowy.

1.4.18. Zadanie budowlane - czesé przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢ konstrukeyjng
lub technologiczna, zdolng do samodzielnego pelnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze
polegaé na wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudows, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowe] lub jej elementu.

1.5. Ogoline wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosé wykcnanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektows, SST i
poleceniami inspektora Nadzoru/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w ferminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacie i wspdlrzedne
punktéw gidwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy, egzemplarz dokumentacji projektowej | komplet
SST. Na Wykenawcy spoczywa ocdpowiedzialnosé za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Zgodnosé robdt z dokumentacjg projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST | wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru/Kierownika projekiu starniowig czes¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sg
obowigzujgace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumeniacji. W przypadku rozhiezndsci w
ustaleniach poszczegdinych dokumentdw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych
warunkach ogélnych” (,0gdlnych warunkach umowy’). Wykonawca nie moze wykorzystywaé bieddow lub
opuszczeh w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢
Inzyniera/Kierownika projektu; ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. W
przypadku rozbieznoéci, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacjg
projektowa i SST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow [ elementow budowli muszg wykazywaé zgodno$é z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie mogg przekraczac dopuszczalnego przedzialu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie
bedg w peini zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST i wplynie to na niezadowalajaca jakosé elementu
budowli, to takie materiaty zostana zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie
na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych obiekiow
{jezdnie, Sciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.
Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru/Kierownikowi, uzgodniony z
odpowiednim zarzgdem drogi i organem zarzgdzajgcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
robdt w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchy powinien
by¢ na biezgco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu. W czasie wykonywania robdt
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce
takie jak: zapory, swiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposéb bezpieczenistwo pojazdow i
pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzieri i w nocy tych zapér i znakoéw, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczeristwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia
zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu. Fakt przystgpienia do
robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z Inspektorem

Nadzoru/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w migjscach i ilosciach okreslonych przez
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Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu, tablic informacyinych, ktorych tres¢ bedzie zatWierdz_Qna przez
Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykohawce w

dobrym stanie przez caty okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podiega odrebnej
zaplacie i przyjmuje sig, zé jest wigczony w ceng kontraktowa.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym _ o
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az dg
sakonczenia i odbioru ostatecznego robdt. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietienie, syg_n_at_y i znaki
ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robot, wygody spoieczr;oéc: i mr!ych. w
miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyrailjle qznakl.ue teren
budowy, w spasdb uzgodniony z Inspekiorem Nadzoru/Kierownikiem projektu. Wijazdy i wyjazdy 2 t.eren_u
budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujgcych przy realizacjt robot, Wykonawca oc_ipow1edn|p
oznakuje w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru/Kierownikiem projektu. Fakt przystgpienia do robdt
Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w Sposob uzgodniony 2 Insp_ektorem
Nadzoru/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w migjscach i ilosciach okreslonych przez
inspektora Nadzoru/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tresé bedzie zatwierdZona przez
Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie przez caly okres realizacji rob6t. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej
zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wigczony w cene kontraktows.

1 5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia roboét wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcei,

b} podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokof terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub uciagziiwosci dla
0s0b lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiemnego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegoiny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, skiadowisk, ukopow i drég dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pylami t gazami,

c) miozliwoscig powstania pozaru.

1.8.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac,
wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposoh zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, kitére w sposob trwaly sg szkodliwe dia otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sie uzycia materialow wywolujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczainego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét bgdag
mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jédnoznacznie okreslajgcg brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na Srodowisko. Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko
w czasie robot, a po zakornczeniu robot ich szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagari technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatow od wiasciwych organdéw
administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dia otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiajgcy. :

1.5.7. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzer w
czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest umiescié w swoim harmonogramie rezerwe czasowa
dla vyszelkiego rodzaju robot, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacii i urzgdzen
podz_lemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru/Kierownika projekiu i wladze lokalne o
zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonhawca bezzwiocznie
powiadomi Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi

wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
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odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego. Jezeli teren
budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposob
powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkarncéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowe] w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia. Inspektor
Nadzoru/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany ¢ wszystkich umowach zawartych pomiedzy
Wykonawcg a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewnetrznych.
Jednakze, ani Inspekter Nadzoru/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.
1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
Wykonawca bedzie stosowaé sig do ustawowych ograniczen naciskdw osi na drogach publicznych przy
tfransporcie materiatow | wyposazenia na i z terenu robot. Wykonaweca uzyska wszelkie niezbedne
zezwolenia i uzgodnienia od wilasciwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow
{(ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamial Inspektora Nadzoru/Kierownika
projektu. Inspektor Nadzoru/Kierownik projektu moze poleci¢, aby pejazdy nie spetniajgce tych warunkow
zostaly usuniete z terénu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda
dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspekiora
Nadzoru/Kierownika projekiu.
1.56.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
racy.
‘5\! szezegolnosci Wykonawea ma obowigzek zadbad, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalné oraz sprzet i
odpowiednia odziez dia ochrony Zzycia i zdrowia oséb zafrudnicnych na budowie craz dla zapewnienia
bezpieczefistwa publicznego. Uznaje sie, Ze wszelkie koszty zwigzane z wypedieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaplacie | sg uwzglednione w cenie kontraktowej.
1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiadat za ochroneg robdt | za wszelkie materiaty | urzadzenia uzywane do robdt od
daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia robét przez Inspekiora Nadzoru/Kierownika
projekiu. Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposéb, aby budowia drogowa iub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly
czas, do momentu odbioru ostatecznego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora
Nadzoru/Kierownika projekiu powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pézZniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.
1.5.11. Stosowanie sig do prawa i innych przepisow :
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i migjscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot. Wykonawca
bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagar
prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu,
materiatow lub urzgdzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposéb ciggly bedzie
informowac Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwoler i
inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikie z lub zwigzane
z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inspektora
Nadzoru/Kierownika projektu.
1.5.12. Réwnowaznos$¢ norm i zbioréw przepisow prawnych
Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére spetnia¢ maja
materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw o ife w warunkach kontrakiu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powoiane normy i przepisy sg pafistwowe lub odnoszg sie do
konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny
lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i
pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu. Roznice pomigdzy powolanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg byé doktadnie opisane przez Wykonawece i przediozone
Inspektorowi Nadzoru/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.
2. MATERIALY
2.1, Zrodta uzyskania materiatow
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru/Kierownikowi projektu do

zatwierdzenia, szczegblowe informacje dotyczgce proponowanego zrodia wytwarzania, zamawiania lub
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wydobywania tych materiatow jak roéwniez odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki
materiatow. Zatwierdzenie parti materiatow z danego srodla nie oznacza aufomatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrédia uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badat w
celu wykazania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego srédia w sposéb ciagly speniaja wymagania SST
w czasie realizacji robot.
2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych _
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od whascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie materiatow
ze zrodet miejscowych wigczajac w to srodta wskazane przez Zamawiajgcego i jest zohowigzany dostarczy¢
inspektorowi Nadzoru/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacii Zrc'nd{g.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje
zawierajgcq raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metoc_ie{
wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o ekspioatacji, organdw administracji panstwowej |
samorzadowej. Wykonawca ponosi odpowiedzialnost za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow pochodzacych ze zrodet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia
materiatow, dzierzawy i inne jakie okazg sie potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiaiéw do robot.
Humus i nadkiad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopéw i miejsc pozyskania materiatow migjscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robét. Wszystkie
odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na ferenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub zagospodarowane we wiasnym zakresie przez
Wykonawce ‘odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu.
Wykonawca nie bedzie prowadzic zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione W dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inspektora
Nadzoru/Kierownika projektu. Eksploatacja zrodet materiatdw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami
prawnymi obowigzujacymi na danym cbszarze.
2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione Z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru/Kierownika projekiu. Kazdy rodzaj robot, w Ktorym
znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie
z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaptaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materialoéw
Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bgdzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu riie moze by¢ poOzniej zmieniany bez zgody Inspektora
Nadzoru/Kierownika projektu.
2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakosc i wiasciwosci i byly dostepne do kontroli
przez Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu. Miejsca czasowego skiadowania materiatow bedg
zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgednionych z Inspektorem Nadzoru/Kierownikiem
projektu lub poza terenem budowy W miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych
przez Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu.
2.6. Inspekcja wytworni materiatéw :
Wytwornie materiatow mogg byC okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru/ Kierownika projektu w
celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkeji z wymaganiami. Prébki materiatow moga byc
pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwoscl. Wyniki tych kontroli bedg stanowi¢ podstawe do akceptacji
okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci. W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru/Kierownik projektu
bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, musza byc spetnione nastepujgce warunki:
a) Inspektor Nadzoru/Kierownik projektu bgdzie miat zapewniong wspdiprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatéw w czasie przeprowadzania inspekcii,
b) Inspektor Nadzoru/Kierownik projekiu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czescl
wytwdrni, gdzie odbywa sie produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji robot,
c) Jezeli produkcja odbywa sig w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inspektora
?ag;%r;merownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcii i badan w tych miejscach.
. ET '
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kiory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakosé wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien byé zgodny z ofertg Wykonawey i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustaler w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien byé uzgodniony i zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu. Liczba i wydajnosé sprzetu powinny gwarantowad
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach
Inspektora Nadzoru/ Kierownika projekiu. Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania
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robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony
$rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy [nspektorowi
Nadzoru/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i
hadan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak
réwniez naprawiac lub wymienia¢ sprzet niesprawny. Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg
mozliwos¢é warianiowegoe Uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi inspektora
Nadzoru/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akcepiacje przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inspekiora Nadzoru/Kierownika projektu, nie moze by¢ pézniej zmieniany bez
jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia | narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot.

4. TRANSPORT _
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich &rodkow transportu, kidre nie wptyng

niekorzystriie na jako§¢ wykonywanych robot | wiasciwosci przewozonych materiatéw. Liczba srodkow
transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacii
projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru/Kierownika projekiu, w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych paramétréw technicznych. Srodki
transportu nie speiniajgce tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzorw/Kierownika
projektu, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jege pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie 2z warunkami umowy oraz za jakosé
zastosowanych materiatow | wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektows,
wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez -Wykonawcg oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody
wykonywania robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za dokfadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami | rzednymi okreslonymi w dokumentacii
projektowe] lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu. Bledy popeinione
przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostana, usuniete przez Wykonawce na wlasny koszt,
z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem biedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na
pismie przez Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia
wysokosci przez Inspektora Nadzorw/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziainosci za
ich dokfadnos¢. Decyzje Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu dotyczgce akceptacji lub odrzucenia
materialow i elementéw robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor
Nadzoru/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatdw i robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy
produkcji i przy badaniach materiaiéw, dodwiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie. Polecenia Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu powinny by¢
wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu, pod
grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robd6t

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé zalozong
jakosc robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robét i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzgdzenia niezbedne do pobierania prébek | badari materiatéw oraz rob6t. Przed zatwierdzeniem systemu
kontroli inspektor Nadzoru/Kierownik projektu moze zazgdacé od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadzac
pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotiiwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST Minimalne wymagania co do zakresu
badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam
okreslone, Inspektor Nadzoru/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic
wykonanie robot zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru/Kierownikowi projektu
swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg wazna legalizacje, zostaty
prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan. Inspektor
Nadzoru/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczer: laboratoryjnych, w ceiu ich
inspekgji. inspektor Nadzoru/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze moga wplynaé
ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robét
badanych materiatéw i dopuéci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium.
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Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow. Wszystkie koszty
zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badar materiatow ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie prébek
Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg byé z jednakowym prawdopodobiensiwem
wytypowane do badan. Inspektor Nadzoru/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w
pobieraniu probek. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone
przez inspektora Nadzoru/Kierownika projekiu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez inspekiora Nadzoru/Kierownika projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu. Na ziecenie Inspekiora
Nadzoru/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, 0 ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub
ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.
6.3. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie Z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu. Przed przystgpieniem do
pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich
wyniki do akceptacii Inspektora Nadzoru/Kierownika projekiu.
6.4. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywad Inspektorowi Nadzoru/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami
badan jak najszybciej, nie poznie] jednak niz w terminie okre$lonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badai (kopie) bedg przekazywane Inspektorowi Nadzoru/Kierownikowi projektu na formularzach
wediug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
6.5. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu
Inspektor Nadzoru/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania konitroli, pobierania probek i badania
materiatow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatow powinien udzielié
mu niezbednej pomocy. inspektor Nadzoru/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie oceniaté zgodnosé
materialéw i robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikow wiasnych badan kontrolnych jak i wynikow
badan dostarczonych przez Wykonawceg. Inspektor Nadzoru/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki
materiaiow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swéj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza,
ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru/Kierownik projektu oprze sie wylacznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robét z dokumentacjg projektowa i SST. Moze
rowniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan
niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtérmych lub dodatkowych badar i
pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.
6.6. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktre posiadajg:
1. certyfikat na znak bezpieczeristwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami techhicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisdw i dokumentow
technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
s Polskg Normg lub
 aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa
objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i kidre spetniajg wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do
robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe
muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi
Nadzoru/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan bedg odrzucone.
6.7. Dokumenty budowy
{1} Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawigjacego i YWykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za
prc_nwadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w
d2|enr_1iku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczyC przebiegu robdt, stanu bezpieczensiwa
ludzi | mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie
opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska
oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zatgczone do dziennika budowy protokoty i
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inne dokumenty beda ¢znaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcey i

Inspekiora Nadzoruw/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegbInosci:

s date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

* date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

o date uzgodnienia przez Inspekiora Nadzoru/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i

harmonogramow robof,

terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszczegdinych elementdw robot,

przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu,

daty zarzadzenia wstrzymania robdf, z podaniem powodu,

zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych i ostatecznych

odbiordw robdt,

wyjasnienia, uwagi i propozycje YWykonawcy,

stan pogody i ternperature powietrza w okresie wykonywania robét podiegajgcych ograniczeniom lub

wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

zgodnose rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

dane dofyczace czynnosci geodezyjnych (pemiarowych) dokenywanych przed i w trakcie wykonywania

robot,

» dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

s dane dofyczgce jakosci materialdw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,
kio je przeprowadzat,

* wyniki prob poszczegolnych elementdéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

s inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasénienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przediozone Inspektorowi

Nadzoru/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie. Decyzje Inspekiora Nadzoru/Kierownika projektu

wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru/Kierownika projekiu do ustosunkowania

sig. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecer Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementdw

robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sie w sposéb ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie

i wpisuje do ksigzki ochmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnoéci materialow, orzeczenia o jakosci

materiatdw, recepty roboeze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w farmie uzgodnionej w

programie zapewnienia jakosci. Dockumenty te stanowig zalgczniki do odbioru robét. Winny byé

udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

{4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - {3) nastepujgce dokumenty:

a) pozwoienie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z csobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawng,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoly z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumeniow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokoiwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie

przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora

Nadzoru/Kierownika projektu i przedstawiane do wgigdu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru roboét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg projektowa i

S8T, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym

powiadomieniu Inspektora Nadzoru/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru,

co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiaréw. Jakikolwiek

biad [ub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie

zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich rob6t. Bledne dane zostana poprawione wg

instrukcji Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu na pismie. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony

z czgstoscig wymagang do celu miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym

w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatow

* & & & &
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Diugosci i odleglo$ci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone pozi_omo wzdiuz
linii osiowej. Jesli SST wiaéciwe dla danych robét nie wymagaija tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3
jako dlugo$¢ pomnozona przez. sredni przekrdj. llosci, ktére majg by¢ cbmierzone wagowo, beda wazone w
tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robat bedg zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadac
wazne Swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w
dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia ] . -
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST Bedzie

utrzymywac to wyposazenie zapewniajgc w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych
przez Inspektora Nadzoru/Kierownika projektu.

7.5, Czas przeprowadzenia obmiaru _
Obmiary beda przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robot, a takze w
przypadku wystgpowania diuzsze] przerwy w robotach. Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza sig w
czasie ich wykonywania. Obmiar robot podiegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumialy |
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dofgczone w
formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot :

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podiegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b} odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robat zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt | poprawek bez hamowania
ogoinego postepu robot. Odbioru robot dokonuje [nzynier/Kierownik projektu. Gotowosc danej czesci robot
do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora
Nadzoru/Kierownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3
dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora
Nadzoru/Kierownika projektu. Jako$¢ i ilos¢ robét ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru/Kierownik
projektu na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior cz¢Sciowy

Odbi6r czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czescei robot. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor
Nadzoru/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finainej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci. Catkowite zakoriczenie robot oraz gotowo$c do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
inspektora Nadzoru/Kierownika projektu. Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w
dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru/Kierownika projekiu
zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktdrych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robot
dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru/Kigrownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizuainej oraz zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacja
projektowg i SST. W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupeniajgcych i robét poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych
lub robot uzupetniajgcych w warstwie $cieralnej lub robotach wykorczeniowych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢
wykonywanych robét w poszczegoinych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg
projektowa i SST z uwzglednieniem tolerangji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
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~ bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych robét w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru ostatecznego

robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest

zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

1. recepty i ustalenia technologiczne,

2. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaly),

3. wyniki pomiardw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST'i ew. PZJ,

4. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

5. opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych do

dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

6. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,

energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom

urzadzern,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu. z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru

ostatecznego robot Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace bedg

zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot

uzupetiajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych

przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany

na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny

robot”.

9. PODSTAWAPLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogéine

Podstawa platnosci jest warto$¢ ryczaltowa robdt zgodnie z umowg zawarta migdzy Zamawiajgcym a

Wykonawcg. Wartos¢ pozycji kosziorysowej, podanej przez Wykonawce, bedzie uwzgledniaé wszystkie

czynnosci, wymagania i badania skfadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w

dokumentacji projektowej. Ceny jednostkowe robot bedg obejmowac:

e robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

e wartosC zuzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentuainych ubytkow i

transportu na teren budowy,

s wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

» koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

¢ podatki obliczone zgodnie z dbowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wiiczaé podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagarn warunkéw umowy i wymagarn ogdlnych zawartych w D-M-00.00.00

obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegoinione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazddw/przejazdéw | organizacji ruchu obejmuje:

a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami

projektu organizacji ruchu na c¢zas trwania budowy, wraz 2z dostarczeniem Kopii projektu

Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajgcych z postepu

robot,

b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

c) optaty/dzierzawy terenu,

d) przygotowanie terenu,

e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowar i drenazu,

f) tymczasowg przebudowe urzgdzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(@) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie f usunigcie tymezasowych oznakowar pionowych, poziomych,

barier | $wiatef,

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usunigcie wbudowanych materiatdw i cznakowania,

{b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z poZnigjszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i

rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
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3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z poZniiejszymi zmianami).

D.01.01.01, ROBOTY POMIAROWE PRZY POWIERZCHNIOWYCH ROBOTACH ZIEMNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej o
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczgce wykonania |
odbioru robét zwigzanych z odtworzeniem przebiegu trasy drogi jej punktow wysokosciowych i sporzadzenia
geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

1.2. Zakres stosowania ST . o
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkeie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST o
Ustalenia zawarte w ninigjszej ST dotyczg zasad prowadzenia robot zwiazanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajgeymi i majgcymi na celu odtworzenie przebiegu trasy. W zakres robot pomiarowych nalezy
wykonac:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowego punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych
(reperéw roboczych zalozonych w terenie dowigzanych do reperow panstwowych);

b) zatozenie i utrzymanie oshowy geodezyjnej roboczej,

c) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

d) wyznaczenie dodatkowych reperow roboczych;

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdb
ulatwiajgey ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;

f) wyznaczenie przekrojow poprzecznych z czestotliwoscig wskazang w Dokumentacji Projektowej;

g) wyznaczenie roboczego pikietazu frasy min. co 50 m poza granicg robot,

h) oznaczenie pikietazu w spos6b trwaly oraz odtwarzanie uszkodzonych punkiéw na biezgco do konca
okresu gwarancyjnego,

i} sporzadzenie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej

1.4. Okreslenia podstawowe

(a) Punkty gidwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczgtkowy i korficowy punkt
trasy.

(b) Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogoine” pkt.1.4.

1.5. Og6ine wymagania dotyczace Robot

Ogolne wymagania dotyczgce Robot podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogéine” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

Ogélne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i skiadowania podano w ST D-M.00.00.00.
.Wymagania ogéine” pkt. 2.

2.1. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o diugosci okolo 0,50 m. Pale drewniane umieszczone poza granica
rob6t ziemnych, w sgsiedztwie punktow zatamania trasy powinny mie¢ srednice 0,15 - 0,20 m i dhugosci 1,5 -
1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punkiéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy 0,05 - 0,08 m i
diugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchhi bolce stalowe o srednicy 5 mm i
diugosci 0,04 - 0,05 m. “Swiadki” powinny mie¢ diugos¢ okolo 0,50 m i przekroj prostokgtny. Do
stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granicg pasa robot stosowac pale drewniane o $rednicy od
0,15 do 0,20 m i dlugosci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczek uzgodni¢ z Inzynierem. Do
uteraIenia punktow osnowy geodezyjnej nalezy stosowaé materiaty zgodne z Instrukcjami technicznymi G-1
iG-2.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogolne” pkt. 3.

3.1. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujgcy sprzet:

« teodolity lub tachimeiry,

+ niwelatory,

» daimierze,

» tyczki,

o faty,

o tagmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4, TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M.00.00.00 JWymagania ogdine” pkt. 4.
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4.1. Transport sprzetu i materialow

Sprzet | materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podanc w ST D-M.00.00.00 ~Vymagania ogdlne” pkt. 5.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgeymi Instrukcjami GUGIK. Przed
przystapieniem do robot Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajacego dane zawierajace wspoirzedne
punktdw gidwnych trasy i reperéw. W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcege, Wykonawca
powinien przeprowadzi¢ obiiczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje | uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych i reperdw roboczych. Bledy te powinny byé usuniete na koszt Zamawiajgcego.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projekiowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie
od rzgdnych okreslonych w Dokumentaciji Projektowej to powinien poinformowac o tym Inzyniera. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektowe] i rzednych
rzeczywistych zostana wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza,
ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce. Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach
Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera. Punkty
wierzchotkowe, punkty giéwne i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i pofozenie tych punktow. Forma i wzor tych
oznaczefi powinny by¢ zaakceptowane przez inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie
wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania rob6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane
przez Inwestora zostang zniszczone przez Wykonawce, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe
konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe i inne punkty giéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposcb trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, pofozonych poza
granicg robot ziemnych. Maksymalna odleglos¢ pomiedzy punktami giéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza¢ 500 m. Wykonawca powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze).
Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi powinna by¢ nie wieksza niz 300 m. Repery robocze
nalezy zatozy¢ poza granicami robot. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdiuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozyé w
postaci stupkdw betonowych [ub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera. Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslaé z takg
doktadnoscig, aby sredni blad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje
podwdjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych. Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe
tablice zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 5.

6.1. Wytyczenie osi trasy drogowej

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy drogi i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt. 5. Sprawdzenie robdt pomiarowych nalezy przeprowadzic wediug
nastepujgcych zasad:

1. 0§ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach poziomych i na prostych,

2. robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej diugosci budowanego obiektu,

3. wyznaczenie nasypow | wykopow nalezy sprawdzic tasma i szablonem z poziomica.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru Robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest 1 kilometr trasy drogowej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdine zasady odbioru Robot podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 8.

8.1. Sposéb odbioru robét

Odbidr robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przektada inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdine ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt. 9.
Koszt odtworzenia trasy i punktow wysokosciowych oraz sporzagdzenia geodezyjnej inwentaryzaci
powykonawczej nie podlegajg odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze s wigczone w cene kontraktowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogoine zasady wykonywania prac geodezyjnych

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK, 1979

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma; GUGIK, 1978

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1883

8. Dziennik Ustaw Nr 30, poz. 163 z pézniejszymi zmianami z dnia 17 maja 1989 r — Prawo geodezyjne i
kartograficzne.

9. Dziennik Ustaw Nr 83, poz. 376 z dnia 26 sierpnia 1991 r. — Rozporzadzenie Ministra Gospodarki
Przestrzennej i Budownictwa z dnia 26 sierpnia 1991 w sprawie szczegotowych zasad i trybu zakiadania i
prowadzenia geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz uzgodnien | wspotdziatania w tym zakresie.

D — 05.05.05 NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA
1. WSTEP

1.1.Przedmiot specyfikacji .
Przedmiotem niniejsze Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych {zwanej dalej

Specyfikacja Techniczna - ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni syntetycznych poliuretanowych boiska sportowego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na
drogach. ‘

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem
nawierzchni syntetycznych poliuretanowych boiska sporiowego.

1.4. Okreélenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia syntetyczna, poliuretanowa - jest to nawierzchnia sporiowa, poliuretanowo-gumowa o
grubosci warstwy 10 mm, wymagajaca podbudowy asfaltobetonowej, betonowej lub podbudowy z
mieszaniny kruszywa kwarcowego i granulatu gumowego potaczonego lepiszczem poliuretanowym
CONIPUR ET. Nawierzchnia ta jest przepuszczalna dla wody, o zwartej strukturze, sfuzy do pokrywania
nawierzchni biezni lekkoatletycznych, sektoréw i rozbiegow konkurenci technicznych zawodéw dla boisk
wielofunkcyjnych, szkolnych, placow rekreacii ruchowej.

1.4.2. Pozostale okredlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi

polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWILANYCH

2.1. Parametry nawierzchni

Tabela nr 1
Poz. | Okreslenie parametru, jednostka Wartos¢, wymagania
1 Wytrzymatos¢ na rozciaganie, (MPa) ® 20,70
2 Wydluzenie wzgledne przy rozcigganiu, {%) 5343
3 Wytrzymato§¢ na rozdzieranie, (N) * =100
4 Scieralnosé, (mm) £ <0,09
5 Zmiana wymiarow w temp. 60 °C : (%) £ , =0,02
6 Twardo$é wedlug metody Shore’a . A, (Sh. A 6515
7 Przyczepnosé do podkiadu : ( MPa)
- betonowego z0,6
- asfaltobetonowego 20,5
- CONIPUR ET ( z mieszaniny kruszywa 0,5
kwarcowego, granutatu gumowego i spoiwa PU
8 Wspdlczynnik tarcia kinetycznego powierzchni :
- w stanie suchym 20,35
- w stanie mokrym 20,30
9 Qdpornosé na uderzenie :
- powierzchnia odcisku kulki, { mm2 ) 50025
- stan powierzchni po badaniu bez zmian

10 Odpormnos¢ na dziatanie zmiennych cykli
hydrotechnicznych oceniona : =0,70

- przyrostem masy, (%) £ 0,70 bez zmian
- zmiang wygladu zewnetrznego bez zmian
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11 Wyglad zewnetrzny nawierzchni Nawierzchnia o
jednorodnej strukturze i
barwie , mieszanina
granulatu EPDM i spoiwa
PU

12 Mrozoodpornos¢ oceniona :

- przyrostem masy, (%) =0,80

- Zmiang wygladu zewnetrznego bez zmian
13 Odporno$¢ na starzenie w warunkach sztucznych ,

oceniona zmiang barwy po naswietleniu, ( nr skali 5

szarei) { bez zmian )
14 Masa powierzchniowa nawierzchni { kg/m2) 9,70+ 0,3

Tabela opracowana zostata na podstawie Aprobaty Technicznej ITB AT-15-4953/2001.

Tabelanr2
Wymagania Wymagania DIN 18035/6 | Przy Przy Przy
IAAF +10C +23C 1 +23C
Zmodyfikowane odksztatcenia | 0.6-2.2 mm - 1.4 1.5 1.6
pionowe _
Wytrzymatos¢ na rozcigganie | 35-50% - 37 37 39
Wydluzenie przy zerwaniu 20,4 N/mm2 20,5 N/mm2 - 0,73 -
Wodoprzepuszczalnosé 240% 240% - 87 -
Odpornosé na kolce DIN 18035/6 cmisec | Klasa 1
Palnesé DIN 51960 Klasa 1
_ niepainosci

Poslizg: sucha/skora — DIN 18035/6 0,68-0,50
mokra/skéra
Odbicie pitki DIN 18035/6 99
Wzgledna odpornosé na DIN 18035/6 3.8
Scieranie

- Max. Wagtebienie pod DIN 18035/6 570
ciezarem Wgtebieriie 0.40
pozostate _
Qdksztatcenie standardowe DIN 18035/6 mm 0,70
0 C 0,90
+20C 1,00
+40 C _
Starzenie (DIN 18035/6) Whytrzymatoéé | Wydhuzenie przy zerwaniu w % Modut E N/mm2
Klimat standardowy na rozcigganie
DIN 50014 w N/mm2
Klimat faczony (wysoka temp., | 0,75 69 _ 2.53
wilgotnose, UV) 0,84 72 272
DIN 53387 '

Tabela opracowana zostata na podstawie wynikéw badan nawierzchni CONIPUR SP na
zgodnos$c¢ z norma DIN 18035/6 — Sports Grounds ,Syntetic Surfacing i regulacjami IAAF |
ktore wykonano w Laboratorium IST/Szwajcaria akredytowanym przez IAAF i DIN CERTCO

3. SPRZET :
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy betonu, powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania
Z rozktadarki mas poliuretanowych.

4. TRANSPORT

Transport materialow do wykonania trawy syntetycznej moze byé dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi,
ani tez nie pogorszy jako$ci transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki niezbedne do prawidlowej instalacji nawierzchni

Podczas wykonywania prac , nalezy bezwzglednie przestrzegac aby wilgotno$é

otoczenia oscylowata w przedziale 40-90%, a temperatura podtoza powinna by¢ wyzsza o co najmniej 30C
od panujgcej w danym miejscu temperatury punktu rosy.

5.2. Nawierzchnia poliuretanowa
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Nawierzchnia sklada sie z dwéch warstw elastycznej (nosnej) i uzytkowej . Warstwa noéna to migszanina
granulatu gumowego i lepiszcza poliuretanowego. Uktadana jest mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy
rozktadarki mas poliuretanowych (np. Planomatic).

Tak wykonang warstwe nalezy pokry¢ warstwa uzytkowa, ktorg stanowi system poliuretanowy zmie_szany z
granulatem EPDM. Czynnosé tg wykonuje sig poprzez natrysk mechaniczny (przy uzyciu spepjalnej_
natryskarki np. firmy SMG). Grubo$c warstwy uzytkowej 2-3 mm. Po catkowitym zwigzaniu mieszaniny sg
malowane linie farbami poliuretanowymi metoda natrysku.

5.3. Podbudowa

Nawierzchnia wymaga podbudowy odpowiednio wyprofilowane]j spadkami podiuznymi | poprzecznymi,
odchytki mierzone fatg o di. 2 m. nie powinny byé wigksze niz 2 mm . Podioze powinno by¢ woine od
zanieczyszczen organicznych ,kurzu , btota , piasku itp.

Nie moze byé zaolejone { plamy nalezy usung¢ ).

Podbudowa betonowa powinna by¢ wolna od mleczka cementowedo, szorstka, nie

posiada¢ odspojonych odtamkéw, wymaga zagruntowania impregnatem poliuretanowym.

5.4. Impregnacja podfoza .

Ma za zadanie stworzenie warsiwy adhezyjnej , zwigzanie luznych czgsteczek podioza. Do tego celu uzywa
sie:

przy podbudowie betonowej - CONIPUR-u 74

przy podbudowie asfaltobetonowej - CONIPUR-u 70

Wykonuije sie jg recznie — za pomocg watka lub mechanicznie — poprzez natrysk

pistoletem . Impregnat jest produktem jednoskiadnikowym .

5.5. Wykonanie warstwy nosnej - Helastycznej”.

Skfada sie ona z granulatu EPDM o granulacji 1-4 mm, potgczonego lepiszczem poliuretanowym,
jednosktadnikowym CONIPUR 322. Uktadana jest mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy rozktadarki
mas poliuretanowych (np. Planomatic). Granulat EPDM mieszany jest z systemem poliuretanowym (PU) w
mikserze, w stosunku wagowym 100:21.

5.6. Wykonanie warstwy uzytkowe]j

Warstwe ta stanowi system poliuretanowy 2-skiadnikowy Conipur 216 (217), ktory jest zmieszany z
granulatem EPDM o granulacji 0,5-1,5 mmw stosunku wagowym 60% x 40% . Czynnos¢ ta wykonuje siew
mikserze przeznaczonym dla tworzyw . System Conipur 216 jest systemem PU , ktorego skiadnik i skiadnik
B sg mieszane w stosunku wagowym A:B=1:2.

Tak przygotowany produkt rozprowadza sie na warstwie no$nej poprzez natrysk meghaniczny.

Catkowita gruposc¢ systemu wynosi 10 mm.

6. KONTROLA JAKOSC1 ROBOT

6.1. Sposoéb przeprowadzenia odbioru nawierzchni

Nawierzchnia powinna mieé jednakowa grubo$¢. Powinna posiadac jednorodna fakture zewnetrzng oraz
jednolity kolor. Warstwa uzytkowa powinna by¢ zwigzana na trwate z warstwa elastyczng. Nie nalezy
dopusci¢ do powstawania zlew6w oraz powstatych z nadmiaru natrysku. Nie nalezy zwigkszac grubosci
warstwy gornej. Calosc musi byé przepuszczalna dla wody. To jest naturalna cecha nawierzchni. Powstate
laczenia (wynikajace z technologii instalacji) powinny byc¢ liniami prostymi, bez uskokéw utrudniajacych
pozniejsze uzytkowanie. Spadki poprzeczne i podiuzne oraz grubosci nawierzchni powinny cdpowiadaé
wartosciom okreslonych w przepisach |AAF i PZLA ( w przypadku stadionow Ia) lub innych przepisow (w
przypadku boisk, kortow itp).

Uwagi na temat tolerancji nieréwnosci nawierzchni poliuretanowych:

1. Nie istnigje Polska Norma , ktdra opisuje metody pomiaréw tego parametru oraz nie ma

opracowanej tabeli wartosci dopuszczalnych.

2. Systemy zewnetrznych nawierzchni sportowych sg opisane w normie DIN 18035 Part 6 (Sports grounds;
syntetics surfaces) , 04/1978 wraz z pozniejszymi zmianami. Wigkszos¢ producentdw systemdw opiera sig
na tej normie .

3. Na podstawie wynikéw badan zgodnie z w/w normg opracowana jest Aprobata Techniczna ITB, ktéra jest
podstawg do stosowania w budownictwie na terenie Polski.

4. Abrobata Techniczna ITB nie ujmuje tego zagadnienia , odnosi sie do technologii opracowanej przez
producenta zestawu wyrobow do wykonania nawierzchni.

5. W normie DIN 18035/6 tolerancjé nieréwnosci nawierzchni sztucznej sg opisane w tabeli nr.4, wiersz 17 .
Wedlug tej pozycji wielkosci te cdpowiadaé powinny wartosciom zawartym w normie DIN 18202 (Tolerances
for building) 05/1986 , tabela nr.3, wiersz 7 .

6. Wspomniana wyzej tabela podaje graniczne wartosci odchytek mierzonych w mm pomiedzy dwoma
mierzonymi punktami. Zalezno$¢ ta przedstawia sie nastepujaco:

Lp. Odlegltosé pomicdzy mierzonymi | Warto§é dopuszczalnych
punktami w mb odchylek w mm
1 0,1 2
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2 1 3
3 4 _ 8
4 10 15
5 15 20

Warto$ci te powinny korespondowac z odchytkami pedbudowy, poniewaz technologia wykonania
nawierzchni sportowych oraz jej grubosé (mierzona w mm) utrudnia, a czasami wrecz uniemozliwia
zniwelowanie zastanych nieréwnosci.

Wykonawca powinien przediozy¢ komplet dokumentdw odbiorowych dotyczacych nawierzchni
6.2. Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni

- Aprobata ITB

- Atest Higieniczny PZH

- Deklaracja zgodnosci

- Autoryzacja producenta systemu

- Karta techniczna systemu

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka cbmiarowa jest: - m7 {metr kwadratowy) wykonania na nawierzchni z poliuretanu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST | wymaganiami

Zamawiajgcego, jezeli wszystkie pomiary | badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki

pozytywne. ) '

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni poliuretanowe] obgjmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow na miejsce wykonania,

- rozlozenie nawierzchni,

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. SPOSOB UZYTKOWANIA | KONSERWACJI NAWIERZCHNI

OGOLNA INSTRUKCJA UZYTKOWANIA ZEWNETRZNYCH NAWIERZCHNI SPORTOWYCH
POLIURETANOWYCH _

Nawierzchnie poliuretanowe s3 nawierzchniami sportowymi i do tego celu powinny stuzyé. Powinny by¢
uzytkowane w ocbuwiu sportowym. Nie nalezy dopuszczac do nadmiernego zabrudzenia nawierzchni
piaskiem, ktéry powoduje nadmierne zuzycie nawierzchni. Unika¢ zabrudzen olejem, emulsjg asfaltows oraz
innymi srodkami chemicznymi powodujgcymi odbarwienie nawierzchni. Nie dopuszcza¢ do jazdy na roikach,
rowerach, motorach. Przejazd samochodami (policja, straz , pogotowie ratunkowe i inne stuzby komunalne )
powinien by¢ kontrolowany - réwniez ze wzgledu na noénosé podbudowy.

Uwagi ogolne

Wszelkie informacje zawarte w tym dokumencie sa podawane w dobrej wierze i majg charakter ogélny. Jako
ze faktyczny stan nawierzchni sportowych jak tez sposéb uzytkowania jest zréznicowany i jest poza nasza
kontrola, nasze sugestie, bez wzgledu na to czy zostaly przekazane ustnie, na piémie, nie zwalniajg
uzytkownika od Koniecznosci

dbatosci o produkt.

UWAGI!

- Wykiadziny powinny by¢ stosowane zgodnie z instrukcjami producenta i projektem technicznym
opracowanym dla okreslonego zastosowania.

- Projekt powinien by¢ zgodny z wiasciwymi normami i obowigzujgcymi przepisami, w szczegblnosci 2
rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U.Nr 75 z 2002 r_, poz.690).

- Projekt techniczny obiektu sportowego lub rekreacyjnego powinien uwzglednia¢ wiasciwosci techniczno —
uzytkowe wykladziny.

- Wykonanie i odbior urzgdzen sportowych na podstawie aprobat technicznych ITB, atestéw higienicznych,
wymogow p.poz., warunkow technicznych stosowania i Polskich Norm.

D.06.03.01 UZUPELNIENIE | PROFILOWANIE POBOCZY GRUNTOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru roboét zwigzanych z wykonaniem poboczy gruntowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot okrestonych w pkt.1.1.
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1.3. Zakres robo6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét zwigzanych z.
— uzupetnieniem i profilowaniem poboczy gruntowych,
- zageszczenie mechaniczne poboczy gruntowych
- obsianie trawa.
1.4. Okres$lenia podstawowe o
Pobocze gruntowe - cze$é korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sig pojazdow,

umieszczenia urzadzen bezpieczefistwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca rownoczesnie
do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni. o
Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi normami | z
definicjami podanymi w STWIORB DM 00.00.00 Wymagania ogoine.

1.5 Ogoéline wymagania dotyczace robot _
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacig
projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami Inzyniera.

Ogdbine wymagania podano w specyfikacji technicznej STWIORB DM 00.00.00. "Wymagania ogdine".

2. Materiaty
2.1. Grunt uzyskany z wykopéw o
Do uzupetienia poboczy nalezy zastosowac grunt pochodzacy z wykopdw po wezesniejszym

rozkruszeniu jezeli zachodzi taka potrzeba.

3.5przet
3.1 Wymagania og6ine dotyczace sprzetu
Sprzet powinien by¢ zgodny z ustaleniami specyfikacji technicznej STWIORB D.M.00.00.00. "Wymagania
ogolne". 3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot okresionych w tej STWIORB powinien wykazat sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu
- réwniarek do profilowania
- tadowarek
- plytowych zageszczarek wibracyjnych
- przewoznych zbiornikéw na wode
4.Transport
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Transport powinien byé zgodny z ustaleniami specyfikacji technicznej STWIORB D.M.00.00.00.
"Wymagania ogéine".
4.2. Transport materiatow _ :
Mozna korzysta¢ z dowolnych $rodkéw transportowych.
5.Wykonanie robot '
5.1. OgébIne zasady wykonania robét

Ogélne zasady wykonania robét podano w STWIORB D-M 00.00.00 Wymagania ogélne” pkt. 5.
5.2. $cinanie powierzchni pobocza

Scinanie moze by¢ wykonywane recznie, za pomoca topat lub sprzetem mechanicznym wg pkt 3.2.
Scinanie nalezy przeprowadzié od krawedzi nawierzchni w kierunku rowu, zgodnie z zatozonym w
dokumentaciji projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas $cinania pobocza nalezy wywiez¢ na odktad w miejsce pozyskane
przez Wykonawce i zeskiadowa¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w Ustawie o odpadach. Grunt pozostaly
nalezy spulchni¢ na glebokos¢ od 5 do 10 cm, doprowadzi¢ do wilgotnosci optymainej poprzez dodanie
wody i zagesci¢. Wskaznik zageszczenia, powinien wynosi¢ co najmnigj 1.00 maksymalnego zageszczenia,
wedtug normalnej metody Proctora, zgodnie z PN-B-04481. '

Przygotowanie podioza pod pobocze umocnione destruktem powinno by¢ zgodne z STWIORB D.04.01.02.
5.3. Wbudowanie i zageszczenie gruntu rodzimego

W przypadku wystepowania ubytkéw (wglebien) i zanizenia w poboczu nalezy je uzupehié materiatem
o wiasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostato wykonane pobocze.
Miejsce, w ktorym wykonywane bedzie uzupehienie, nalezy spulchni€¢ na glebokos¢ od 2 do 3 cm,
doprowadzi¢ do wilgotnosci optymalnej, a nastepnie ulozy¢ w nim warstwe materiatu uzupetniajacego w
postaci mieszanek optymalnych. Grunt pozostaly nalezy spulchni¢ na giebokos¢ od 5 do 10 cm,
doprowadzi¢ do wilgotnosci optymainej poprzez dodanie wody i zaggscic.
\;Vrj:glsotgoéé optymalng i maksymalng gestos¢ szkieletu gruntowego nalezy okresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z

-B-04481.

Zageszczenie ufozone] warstwy materiatu uzupehiajgcego nalezy prowadzi¢ od strony rowu do krawedzi
jezdni. Rodzaj sprzetu do zageszczania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Zageszczona
powierzchnia powinna by¢ rowna, posiadac¢ spadek poprzeczny zgodny z zalozonym w dokumentaciji
projektowej, oraz nie posiadac¢ sladow po przejsciu walcow lub zageszczarek.
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6. Kontrola jakosci robét
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci roboét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB: D.M.00.00.00. "Wymagania ogoine”.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robét Wykonawca przygotuje niezbedng ilosé gruntu i przeprowadzi badania
podioza {j. wskaznika zageszczenia, kiéry nie moze byé mniejszy od 1.00.
6.3. Badania w czasie robét zwigzanych z umocnieniem poboczy destruktem

W czasie robot nalezy sprawdzic:

a) jednorodnost i grubosé ulozenia

b) zageszczenie podioza warstwy,

c) réwnosé

Jednorodnosé i grubosé utozenia ocenia Inzynier - wizualnie.

Tablica 1. Czestotliwosé oraz zakres badan i
i . Czestotliwoié badan Minimalna liczba
Lp. Wyszezegolnienie bada badan na dziennej dzialce roboczej

1 |Wskaznik zageszczenia na $cinanych lub 2razynal km
uzupelnianych powierzchniach

6.4.1. Pomiar cech geometrycznych
CzestotliwodC oraz zakres pomiardéw po zakoniczeniu robét podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czgstotliwosé oraz zakres pomiardw

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czestotliwo$é pomiardw
1 |Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
2 IRéwnos€ podluzna co50m
3 |Rownos¢ poprzeczna

Nierownosci poprzeczne | podiuzne nalezy sprawdzi¢ fatg czterometrows. Maksymaina nieréwnosé nie
powinna przekracza¢ 12mm.
6.4. Badania w czasie robét uzupelnienia pobocza

Czestotliwosc oraz zakres badar i pomiarow w czasie prowadzenia robét podano w tablicy 1
6.4.1.1. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne &cigte] i uzupetnionej powierzchni powinny byé zgodne z dokumentacja projektowa, z
tolerancja + 1%. ,

6.4.1.2. Rownos¢é
Nierownosci podiuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ fata 4-metrowg wg BN-68/8931-04. Maksymalny przeswit
pod fatg nie powinien przekraczaé¢ 15mm.
7. Obmiar robét
Ogdine zasady obmiaru podano w STWIORB DM 00.00.00. "Wymagania ogoéine".
Jednostka obmiaru jest 1 m? wykonanego pobocza z destruktu.
8. Odbiér robét
Zasady ogdlne odbioru robot podano w specyfikacji technicznej D.M.00.00.00. "Wymagania ogdine”
pkt. 8. Odbioru robét nalezy dokonywaé¢ w oparciu o zasady okresione w STWIORB Wymagania ogoine
p.8.2. w odniesieniu do wymagar: okreslonych w p. 6 (niniejszej STWIORB).
9. Podstawa platnosci
Platnos¢ zgodnie z zasadami podanymi w specyfikacji technicznej DM 00.00.00. "Wymagania ogéline".
Platnos¢ za wykonanie cbejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze
- oznakowanie robot
- &cinanie i przygotowanie podioza
- ufozenie gruntu
- zageszczenie poboczy
- uporzadkowanie terenu
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- dow6z nadmiaru gruntu z korytowania

- przeprowadzenie badan i pomiarow

- dostarczenie i odwiezienie sprzetu
10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy
PN-B-04481  Grunty budowlane. Badania laboratoryjne.
BN-68/8931-04  Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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